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Los sistemas dindmicos nos permiten hacer representaciones o estimaciones del comportamiento de ciertos
fendmenos, una de las aplicaciones practicas para este tipo de modelos es la implementacion de sistemas
Bioinspirados, los cuales son representaciones electrénicas de sistemas bioldgicos. Este proceso se realiza tomando
el modelo matematico que describe el funcionamiento del mismo, por lo regular son sistemas de ecuaciones
diferenciales y mediante operaciones algebraicas e implementando las diferentes configuraciones de los
amplificadores operacionales, nos es posible lograr obtener una réplica del modelo a estudiar. Cabe mencionar que
se debe realizar una simulacién matematica previa para obtener una estimacion del comportamiento que se tendra.
En esta investigacion se analizaron dos modelos, la neurona de FitzZHugh Nagumo y la célula betta de M.
Pernarowski. A los cuales se obtubieron resultados muy favorables, ya que se logré obtener una representacion
funcional del modelo de la neurona y asi mismo con el modelo de la célula betta se realizé un analisis matematico de
los parametros de bifurcacion, los cuales nos permiten averiguar en qué punto el sistema se vuelve cadtico, esto es
muy importante ya que podemos conocer los valores de control del sistema. Se pretende que la implementacién
electronica sea manejada con un parametro de control variable ya que nos permitiria ir variando el comportamiento
del sistema, sin necesidad de reconfigurar los amplificadores operacionales. De igual forma el analizar los
parametros de bifurcacién nos puede ayudar a determinar en qué punto el sistema se asemeja mas a la realidad.

Este tipo de sistemas en un futuro pueden llegar a implementarse para realizar estudios de sistemas biologicos, sin
comprometer a seres vivos con intervenciones ni uso de aparatos invasivos. También se plantea la posibilidad de
realizar sincronizacién entre los sistemas para generar leyes de control o bien implementaciones con sistemas
bioldgicos funcionales.



