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Llamanos imagen de rango al mapa de disparidad o profundidad obtenido, por un sistema estéreo o
de profundidad. Dichas imégenes presentan caracteristicas interesantes como invariancia a la
iluminacidn, rotacion o escalamiento. Sin embargo, existen regiones sin informacion, haciendo que
tareas como la deteccion de objetos o segmentacion de escenarios presenten errores. En este trabajo
se uso6 el sensor de profundidad de Kinect Microsoft, el cual es de bajo costo, para obtener las
imagenes de rango. Se realiz6 la comunicaciéon con Matlab, software en el cual se implementé el
algoritmo de estimacion de la informacion faltante y se llevd a cabo la adquisicion de las imagenes.
Adicionalmente, se realizaron pruebas de iluminacion y variaciéon de temperatura para validar, que
el contenido de informacion de la imagen de rango no es afectado en su proceso de adquisicion. Se
implement6 el metodo de la pintura para estimar la informacion faltante de la imagen de rango
haciendo uso exclusivamente de la imagen original, sin procesar la informacion contenida en la
imagen a color de la escena. Se utilizé una base de imagenes adquiridas por el sensor para validar la
técnica implementada. Se evalué la calidad de los valores estimados mediante el ECM promedio,
obteniendo una media de 95.73. Se cuantificé el porcentaje de pixeles estimados en la imagen
reconstruida, dando como resultado un valor promedio de 64.44%. Se logré con el metodo
implementado, realizar la reconstruccién de las imagenes de rango haciendo uso Unicamente la
imagen original. Se comprobd la invariancia a los cambios de iluminacién de las imagenes de rango y
se logrd estimar que a temperaturas superficiales menores a 370 C el objeto, una parrilla eléctrica,
no presenta alteraciones de informacion en la imagen de rango.



