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DISENO DE UN PROTOTIPO DE UN DRONE CON DIVERSAS
APLICACIONES
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En esta investigacidn se presenta el disefio de un prototipo de un Drone que tendrd diversas aplicaciones en el sector industrial. El
disefio consiste de un cuadroptero que se movera en los tres ejes (x,y,z)[1-2]. Para su operacién serd controlado por un mando a
distancia inaldmbrico. El disefio del diagrama del prototipo se realizéd en Solid Works donde se disefié el chasis completo y las
hélices[1-2]. El prototipo completo tiene un peso maximo aproximado de 3 Kg ya que los motores tienen un peso limite de carga de
950 gr. por motor. Como resultados se presenta el modelo Util del prototipo.
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