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La planeacién estratégica a largo plazo en sistemas de Manejo de Residuos Sélidos Urbanos es compleja por la incertidumbre que
implica la dindmica de las variables, la cual es promovida a su vez por los tomadores de decisiones en politicas publicas. El roadmap
es utilizado para visualizar escenarios futuros para la toma de decisiones oportunas. El propdsito del presente trabajo, en el manejo
de residuos urbanos, es establecer la direccién de las politicas publicas para alcanzar un sistema mas eficiente y sustentable en
relacion con la tecnologia disponible. El analisis del sistema de manejo de residuos se realizd en la regién de Tula, Hidalgo, mediante
un modelo dindmico para las variables y la técnica de prospectiva que integra el andlisis del juego de actores o tomadores de
decisién. Con los resultados proyectados a un horizonte temporal de 15 afios, se desarrollé la técnica de roadmapping en R, con el
cual se obtuvo el diagrama de implementacidn de tecnologias para la optimizacién del sistema de manejo de residuos sélidos
urbanos y los periodos de tiempo pertinentes. El roadmap generado permitird integrar a la planeacion estratégica de los sistemas de
manejo de residuos sélidos urbanos un control de los avances que se deben lograr para alcanzar en México la optimizacién de los
recursos y la disminucién de pasivos ambientales.



