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La biomecdnica es una rama del conocimiento compleja y multidisciplinaria, debido a que hay problemas complejos que no pueden
ser resueltos en su totalidad por una sola rama.

En el presente trabajo se aborda un problema comun: la mecanica del brazo, en particular del codo.

Es aqui donde las descripciones cualitativas de la funcién del brazo se llevan al terreno de la fisico-matematica mediante modelos
matematicos. Pero en un organismo vivo presenta una dificultad muy grande: El andlisis vectorial de las fuerzas es demasiado
complejo, por la distribucién de estas. Un enfoque distinto a la visién de Newton es la funcién Lagrangiana.

Por el método de < Lagrange, lo que se gana es prescindir de las fuerzas y optamos por un analisis energético. En el método de
Lagrange debemos definir los grados de libertad de nuestro sistema (codo), dicho sistema se compone de 3 articulaciones. Dos de
ellas son para extensién y flexion, la restante es de rotacién. Con lo que el problema presenta 3 grados de libertad (. Recordando
que las energias para cada grado de libertad deben provenir de un potencial, mas las energias asociadas al movimiento.

En el movimiento del codo hay musculos implicitos (6 musculos), se han considerado tomando simplificaciones adecuadas, dichos
musculos nos presentan potenciales energéticos, los potenciales gravitatorios y las energias de rotacién nos permiten construir la
funcién Lagrangiana.

Aqui en este trabajo se presenta un modelo matematico el cual busca aproximar con la mayor precisién posible la dindmica del codo,
se analiza el problema, resuelve dicho problema y se da una interpretacion a la dinamica resultante por medio de graficas.



