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En este trabajo se presenta el diseño e implementación de un sistema de control de un cuadrupolo
de  cuatro  electromagnetos  cuyo  objetivo  es  producir  la  activación  magnética  que  genera  los
movimientos de rotación y translación de microrobots sintetizados con nanopartículas de magnetita
embebidas en una microesfera de silicón, en esta trabajo nos centramos en el  diseño mediante el
software Solidwork y su implementación mediante impresión en 3D de las partes que componen el
desplazamiento lineal de  los arreglo de cuatro electromagnetos, así como el control del sistema de
motores a pasos para el desplazamiento lineal de los electromagnetos que realizaran la función de la
aplicación de un campo magnético rotatorio para la manipulación de microbots en medios líquidos, 
se realizó la caracterización cinética de los microrobot en diferentes medios obteniendo las gráficas
de  desplazamiento,  así  como  la  caracterización  magnética  de  los  microrobots  mediante  un
magnetómetro, estos microrobots inalámbricos pueden ser utilizados para numerosas tareas que van
desde  tareas  industriales  que  incluyen  la  micro  manipulación,  transporte  y  clasificación  de
micro-objetos, tareas in vitro hasta tareas in vivo (cirugías mínimamente invasivas), debido a sus
dimensiones de pequeña escala y al acceso a ambientes complejos y pequeños.  En la actualidad es
difícil implementar microrobots a través de fuentes de energía incorporadas debido al tamaño del
microrobot. Por lo tanto, se han utilizado varios métodos de actuación fuera del tablero como la
actuación de una partícula a micro- escala por fuerzas generadas por un campo magnético.  
 


