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A partir del trabajo realizado por Phillips (1958) en donde se demuestra la relacion inversa que
prevalece entre la inflacion (medido a partir de la variacion de los salarios) y desempleo, diversos
estudios y extensiones del modelo se han desarrollado para comprobar y validar esta teoria en los
diferentes paises. En este andlisis, se parte de los métodos matematicos de controlabilidad y
observabilidad para verificar la efectividad de la curva de Phillips en México y su implementacion
como parte de la politica econémica en México. Se parte del analisis del Modelo IS-LM (Hicks, 1937)
en conjunto con la curva de Phillips. Considerando ambos modelos, se plantea un sistema Multiple
Inputs Multiple Ouputs (MIMO) de tres estados para determinar si el modelo es viable para la
implementacién de politica econdmica. Se destaca la viabilidad del sistema pese a su inestabilidad,
lo cual se deriva de la forma en cémo se ejerce el gasto publico y la dindmica de la oferta monetaria
a través de la inyeccion de liquidez que se da a la economia mediante los agregados monetarios. La
principal contribucién de este trabajo es la propuesta del manejo dptimo de las variables
controlables para mejorar el ingreso y mantener un indice de precios estables dentro de la economia.



