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Desarrollo de un regulador de presion micro controlado
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En la industria se manejan punzones para realizar una gran cantidad de tareas en diferentes areas,
esto quiere decir que al ocuparlos el suministro de presion de trabajo disminuye, haciendo que la
misma no sea constante como se necesita. En la elaboraciéon de comprimidos, en la industria
farmacéutica se utilizan punzones neumaticos los cuales se encargan de unir la piezas de las
capsulas que la conforman, un exceso de fuerza en estos puede ocasionar la deformacion de los
comprimidos o un desperdicio total ya que este puede romper las capsulas, por otra parte, si el
punzén carece de presion, este no sellara completamente la capsula haciendo que el polvo se pueda
salir de ella, los requisitos de aire para realizar este trabajo es de: 6 a 7 BAR (90 a 100 PSI) . Para
ello, se implement6 un regulador semiautomatico para compensar la pérdida de presion de trabajo
en el sistema independientemente de las fluctuaciones en la presion de entrada. El regulador
funciona a partir de mecanismos integrados que interactiian con una placa Arduino la cual
previamente fue parametrizada, también cuenta con una interfaz de usuario movil para que pueda
ser controlada remotamente. Para esto se utilizé un protocolo de capa de enlace en la pila de
Ethernet, que describe como los dispositivos en red pueden formatear datos para su transmision a
otros dispositivos de red en el mismo segmento de red y como colocarlos en la conexién de red.
WirelessHART es una variante de Ethernet, la cual utiliza una banda de 2,4 GHz sin licencia y
utilizada en todo el mundo como medio de transferencia para multiples tecnologias de radio,
incluidas WLAN, Bluetooth, etc. Los voltajes de operacion se utilizaran a partir de los requerimientos
de la placa Arduino. Un voltaje adecuado para el Arduino UNO es un alimentador de 7 o 7,5V puesto
que por debajo de ese voltaje es posible que la salida 5V de Arduino esté por debajo y por encima el
regulador de tension se calentara innecesariamente haciendo que este falle. Se tomaron medidas
para su desarrollo, se hizo un esquema y una simulaciéon, después se imprimié el modelo y
finalmente se puso a prueba el regulador. Con la presién constante en el dicho sistema, se
incrementd la efectividad en el desarrollo del trabajo, ya que evita la regulaciéon manual, ademas,
aseguro que la compresion fuera completada debidamente. Un sistema neumético requiere de una
presion continua para ejecutar las actividades que se le otorgan de la manera adecuada, sin uso
innecesario de recursos, e incluso en un tiempo menor en comparacion al convencional.



