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En la empresa Productora Agricola El Encanto S.P.R. de R.I. se presenta una oportunidad de mejora
en el proceso y sistema de riego; particularmente, en el dispositivo que se utiliza para el riego de los
terrenos de cultivo, conocido como pivot.

Esta maquina es un sistema de riego que cubre cerca del 98% de la superficie de cultivo (parcela),
es de avance frontal autopropulsada por un sistema mecanico, por lo que se plantea implementar un
sistema semiautomatico que active y desactive el dispositivo cuando este termine la trayectoria
requerida (area de cultivo). Esto ultimo se define con base en que el pivot de avance frontal requiere
de un operador que inicie y detenga el proceso de riego; al no realizar esta ultima accion, todo el
mecanismo seguird avanzando generando dafios en los cultivos, dafios en el mismo sistema y a
terceras personas, lo que genera costos para la empresa.

Para resolver esta problemadtica, se disefié un sistema de control para el pivot en el cual dicho
dispositivo tiene la capacidad de detectar un punto limite en los terrenos de cultivo (area de riego);
esto permite que a su vez se detenga el mecanismo que da potencia al pivot, asi como la bomba que
suministra agua.

El disefio 6ptimo seleccionado se realizé empleando un interruptor SKU: 19278950, dos
interruptores de control remoto relé 12 volts 10 A 2 canales 315 MHz, un receptor con
funcionamiento de dc12 volts y un contactor ABB 26 A de tres polos, considerando las condiciones
del sistema original, el cual cuenta con una bomba trifadsica y un generador de 440 volts
(previamente se definieron como requisitos de disefio por parte del usuario final).

Con base en lo anterior, se determind que el receptor se debe instalarse en el gabinete de la bomba,
para que éste se accione mediante dos controles inaldmbricos, de los cuales, uno se coloca de
manera fija en el pivot (en el tablero de control del mismo), ya que de ahi mismo se toman las
conexiones para el interruptor; el otro se instala en la bomba, para que no haya necesidad de
desplazarse hasta donde ésta se encuentra, por lo que este receptor también debe ser capaz de
encender o apagar la bomba a través del contactor correspondiente. De manera simple, este sistema
adaptable, permite que la bomba, en conjunto con el pivot, se detengan.

La implementacién de este proyecto, ademas de dar seguridad al operador y al agricultor, implica
ahorro econdmico, ya que todo el sistema esta por debajo del precio de un nuevo pivot de avance
frontal moderno.



