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Entre las técnicas sin contacto para la recuperación de la topografía de objetos tridimensionales está la técnica de proyección de franjas. Un sistema de proyección de franjas1 está conformado por franjas proyectadas ya sea generadas sintéticamente o proyectando una rejilla de Ronchi en el objeto de interés y una cámara CCD. La adquisición de datos se realiza en tres etapas: obtención de la fase por la técnica de desplazamiento de fase, desenvolvimiento de fase y obtención de los parámetros del sistema óptico los cuales están involucrados en el vector de sensibilidad, obteniendo así las dimensiones de la topografía del objeto en coordenadas reales. Este trabajo analiza la contribución que tiene en la medición final de la topografía, el hecho de considerar la calibración de la cámara CCD. Se entenderá como calibración de la cámara, el proceso de determinar las características ópticas y geométricas internas de la cámara (parámetros intrínsicos) y /o la posición tridimensional y orientación del sistema de coordenadas de la cámara con respecto a un sistema de coordenadas externo (parámetros extrínsecos). La placa de calibración utilizada consiste en un tablero de ajedrez, del cual se toman mínimo 10 imágenes para luego ser procesadas por un software libre2. 
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