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2. Formación Académica

2.1 Grados Obtenidos

Doctorado: 1979‑1983. Doctorado en Ingeniería Electrotécnia, especialidad control. Universidad de Duisburgo, Alemania. Trabajo de Tesis: Reducción de la Sensibilidad con Reguladores Óptimos Lineales. Asesor: Prof. Dr. Paul M Frank, abril de 1983.

Maestría: 1971‑1974. Maestría en Ingeniería Eléctrica. Centro de Investigación y de Estudios Avanzados, CINVESTAV, del IPN, México. Trabajo de Tesis: Un Lenguaje de Simulación Digital para Sistemas Dinámicos Continuos. Asesor: Prof. Dr. David Auslander, mayo de 1974 (desarrollo tecnológico 5.2.2)

Licenciatura: 1967‑1971 Ingeniero en Comunicaciones y Electrónica. Escuela Superior de Ingeniería Mecánica y Eléctrica, ESIME, del IPN,  México. Trabajo de Tesis: Procesador Analógico de Propósito Particular. Asesor: Prof. Dr. Pablo Rudomín, junio de 1973 (desarrollo tecnológico 5.2.1)

2.2 Otros estudios

Posdoctorado: 1990‑1991. Universidad de Glasgow, Escocia. Trabajo desarrollado: Problemas de Robustez en el Control de Helicópteros. Colaborador Prof. John O’Reilly.

2.3 Congresos y similares

2.3.1 Asistencia a cursos y talleres

26. Taller: Planeación sobre el Futuro de los Posgrados de la UNAM.  Febrero de 2002. DGEP-DGEDI-UNAM.

25. Curso: Escuela de Invierno 2001. Control de Sistemas Físicos: Un Enfoque Energético. UNAM-AMCA. Prof. R. Ortega y A. Van der Schaft. 10 al 14 de Diciembre de 2001. 20horas.

24. Curso: Herramientas de Reconfiguración y Supervisión por Software para Operadores de Procesos. Prof. Sylviane Gentil, 17 al 28 de julio del 2000, 15horas.

23. Curso: Sistemas robotizados desde una perspectiva práctica. Dr. Wolfgang Grimm. DEP-FI y II, UNAM, octubre 1996; 10horas.

22. Curso Control y Redes Neuronales. Prof. Benito Fernández. Centro de Instrumentos, UNAM, México, marzo de 1996; 20 horas.

21. Coloquio de Nuevas Tecnologías para el Sector Eléctrico del Siglo XXI. Instituto de Investigaciones Eléctricas, 1-12-1996. Palmira, Morelos, México.

20. Seminario Sistemas Robustos de plantas intervalo. Prof. Vladimir Kharitonov. CINVESTAV-IPN, México, sep1995-nov 1997; 2 horas semanales.

19. Escuela sobre nuevos enfoques para el diseño de estrategias de control, S. Bhathachaya y R. Ortega; 20 hrs. Instituto de ingeniería, UNAM, México agosto, 1995.

18. Curso tutorial. Neural Network Control of Robots and Nonlinear Systems. Frank Lewis, 8 hrs, 7-8, Nov, 1994. IEEE-AMCA, Mexico.

17. Taller sobre Educación en Ingeniería: Presente y Futuro. Nippon Steel Corporation and Tokyo Institute of Technology, Japón. 3 de agosto de 1994, 8 hrs.

16. Taller de procesamiento paralelo. IIMAS-UNAM, México; 15 hrs., agosto de 1994.

15. Curso Sensores por Programación y Control Adaptable de Procesos Biotecnológicos. Prof Denis Dochain, Instituto de Ingeniería, UNAM, México; 12 hrs., junio 1994.

14. Workshop on Enviromental Issues related to NAFTA. Organizado por la Academia Nacional de Ingeniería de Estados Unidos, Canadá y México. Noviembre de 1993.

13. Escuela de Verano-CINVESTAV. Sistemas lineales, estructura y control. Profs V Kucera y M Malabre, mayo, 1993, México. 

12. Curso Avanzado de Control Robusto. AMCA-UANL. Profs R Barmish y S Boyd, 10 hrs., enero de 1992, Monterrey, Nuevo León, México.

11. Técnicas de control para robots manipuladores y motores de inducción. Prof A de Luca. 15 horas, CINVESTAV, México, 1989.

10. Modelos para Sistemas Dinámicos. Prof J. Willems, VII Escuela de la AMCA. 20 hrs., julio, 1988, México.

9. Control de Robots Manipuladores. Prof M Tomizuka, VII Escuela de la AMCA 12 hrs, junio 1988.

8. Control de sistemas nolineales, Prof A. Isidori, 24 hrs, CINVESTAV‑IPN, 1987.

7. Robustez de Sistemas Dinámicos, Prof  H  Kwakernaak, 12hrs, AMCA-IIE, junio, 1987.

6. Aplicaciones de Técnicas Digitales para  Control  de Procesos. Prof T Willeams, VI Escuela de la AMCA.12 hrs, abril, 1987.

5. Diseño de Controladores Lineales, octubre, 1986. Profs M Vidyasagar y S Bhattacharyya; V Escuela de la AMCA. 20 hrs, nov, 1986.

4. Temas Avanzados de Control: Adaptable y sistemas nolineales. Profs P Kokotovic, H Sussman, L Shu, II Escuela de la AMCA, Nov, 1985.

3. Robótica, Industria y Educación. I Escuela de la AMCA dic, 1984.

2. Control de Procesos Estocásticos. Prof. N Lindberger; 60 hrs, CINVESTAV‑IPN, 1977.

1. Teoría de Control Moderno. Prof. Y Takahashi; 40 hrs, CINVESTAV‑IPN, 1975. 

2.3.2 Congresos

Se asistió a todos los congresos y talleres académicos indicados con # en el inciso 4 de publicaciones.

2.4 Estancias de investigación

9. Prof. Sylviane Gentil. Laboratorio de Automática de Grenoble, Francia, 3 semanas, 24 de noviembre al 10 de diciembre de 2003.

8. Prof. Sylviane Gentil. Laboratorio de Automática de Grenoble, Francia, 3 semanas, 5 de noviembre al 25 de noviembre de 2002.

7. Prof. Sylviane Gentil. Laboratorio de Automática de Grenoble, Francia, 3 semanas, 15 de septiembre al 6 de octubre de 2000.

6. Prof. Paul M Frank. Laboratorio de Mediciones y control de la Universidad GH Duisburgo, 8 semanas, 10 julio al 30 de agosto de 1999.

5. Prof. Paul M Frank. Laboratorio de Mediciones y Control de la Universidad GH Duisburgo, 3 meses, octubre de 1998, enero de 1999.

4. Prof. Peter Joergl. Laboratorio de Control de Ingeniería Mecánica de la Universidad Técnica de Viena, 8 días, febrero 1997.

3. Prof. Paul M Frank. Laboratorio de Mediciones y Control de la Universidad de Duisburg, 8 días, julio de 1993.

2. Prof. William M. Irvine. Laboratorio de Astronomía de la Universidad de Massachusetts in Amherst, 10 días, agosto de 1993.

1. Prof. Paul M Frank. Laboratorio de Mediciones y Control de la Universidad de Duisburg, 3 meses, noviembre 1986, enero 1987.

2.5 Idiomas 

Español, inglés y alemán.

3.
Experiencia Laboral

3.1 Nombramientos Académicos

9. Investigadora Titular B, Instituto de Ingeniería (II), UNAM, 1993 a la fecha, México.

8. Investigadora Titular A, Instituto de Ingeniería (II), UNAM, 1985‑1992, México

7. Profesora Visitante del Departamento de Ingeniería. Eléctrica. Universidad de Glasgow, 1990‑1991, Escocia.

6. Profesor de asignatura B. Escuela Superior de Ingeniería Mecánica y Eléctrica, IPN, de 1971 a 1991.

5. Académica Invitada del Instituto de Control y Mediciones de la Universidad de Duisburgo, Nov. 1986-Feb. 1987, RFA.

4. Investigadora Asociado C del  Instituto de Ingeniería, UNAM, 1984‑1985, México.

3. Auxiliar de Investigador del Instituto de Control y Mediciones de la Universidad de Duisburg, 1979‑1983, RFA.

2. Profesora Auxiliar del Departamento de Ingeniería. Eléctrica del CINVESTAV-IPN, 1976‑1978, México.

1. Auxiliar de Investigador del Departamento de Ing. Eléctrica del  CINVESTAV-IPN, 1974‑1975, México.

3.2 Nombramientos Académico-Administrativos

4. Coordinadora del Posgrado en Ciencias e Ingeniería en Computación de la UNAM, 18 de marzo de 2001 al 6 noviembre de 2003. Nombramiento asignado por el rector de la UNAM.

3. Coordinadora de la Sección de Automatización del II de la UNAM, mayo 1992 a la fecha.

2. Coordinadora de la Sección de Automatización del Instituto de Ingeniería, UNAM, 1987- 1989.

1. Coordinadora académica del Departamento de Ing. Eléctrica del CINVESTAV‑IPN, 1976‑1978.

3.3 Nombramientos Profesionales

2. Técnico auxiliar (Práctica Profesional) Laboratorio del Dr. Pablo. Rudomín. Departamento de Fisiología, CINVESTAV-IPN, 1971 México.

1. Técnico Auxiliar. Planetario Luis Enrique Erro del IPN, 1969‑1970, México.

3.4 Nombramientos Honoríficos

15. Consultor Independiente del Sistema de Información sobre Servicios Tecnológicos desde 2000.

14. Secretaria General de la Academia de Ingeniería AC 2004-2006.

13. Miembro del Foro Consultivo Científico y Tecnológico. Septiembre de 2002 a la fecha.

12. Miembro del Comité Académico del Posgrado en Ciencias e Ingeniería de la Computación UNAM, junio de 1999 al 13 de marzo de 2001.

11. Tutor principal del Posgrado en Ingeniería (eléctrica) UNAM, 1998 a la fecha.

10. Tutor principal del Posgrado en Ciencias e Ingeniería de la Computación, UNAM, 1998 a la fecha.
9. Miembro del Comité de Asuntos Internacionales del Institute of Electrical and Electronics Eng, Control System Society, CSS of IEEE, 1996-1999.

8. Miembro del Comité Organizador del Programa de Posgrado en Ingeniería, UNAM, octubre 1996-1997.

7. Vicepresidente del Comité de Educación de la Federación Internacional de Control Automático, IFAC en tres ocasiones (1993‑2002)

6. Secretaria General de la Academia Nacional de Ingeniería AC, en dos ocasiones (1993-1996)

5. Miembro del Consejo Interno del Instituto de Ingeniería, UNAM de 1992 a mayo 1995.

4. Miembro del Consejo Interno de la División de Estudios Superiores de la Facultad de Ingeniería, UNAM, de 1994 a 1995.

3. Tesorera de la Academia Nacional de Ingeniería AC, 1991-1993.

2. Representante de México ante la International Federation of Automatic Control, IFAC, de 1986 a 2000.

1. Tesorera de la Asociación de México de Control Automático de 1986‑1989.

4. Publicaciones (* indicador de trabajos que pasaron por un proceso de revisión, # indicador de reuniones a las que se asistió)

4.1 Artículos publicados en revistas periódicas

12. C Verde. Accommodation of Mult-leak Location in a Pipeline. Julio de 2005. Control Eng. Practice. Elsevier, Inglaterra*, págs 1071-1078, Vol. 13, No. 8.

11. C Verde. Minimal Order Nonlinear Observer for Leak Diagnosis in Pipelines. ASME. Journal of Dynamics Systems Measurements and Control. EUA*, Vol. 126, No.3 septiembre de 2004, págs 467-472.

10. R Carrera y C Verde. Localizador automático de fugas en un ducto. Ingeniería Hidráulica en México*, Vol. XVI, págs139-151, abril, 2001.

9. C Verde. Multi-leak detection and isolation in fluid pipelines. Control Eng. Practice Vol 9.*, Pergamon Press, Inglaterra, págs 673-682 junio, 2001

8. C Verde. On the Use of Sensitivity Functions to Design Dead-Beat Control Algorithm. Automatica* 35 Mayo 1999 págs 945-949, Pergamon Press, Inglaterra.
7. C. Verde. A Portrait of Professor Yasundo Takahahi: a sensitive man. Journal of the Society of Instrument and Control Engineers (SICE), Japón, Vol. 36, Num. 12  Dic, 1997, págs 888*.

6. J Liceaga-Castro, C Verde, J O’Reilly, WE Leithead. Helicopter flight control using individual channel design. IEE Proc-Control Theory Appl. Inglaterra, Vol 142, No1, January 1995, págs 58-72. *

5. C Verde & P M Frank. Sensitivity Reduction of the Linear Cuadratic Regulator by Matrix Modification, Int. Journal of Control, Inglaterra, 1988, Vol. 48, No., 1, págs 211‑223*

4. C Verde & P M Frank. Vergleich Verschiedener Verfahren zum Entwurf Parameter-unempfindlicher Regelkreise. Automatisierungs‑technik. Alemania, año 35, 10‑1987, págs 396‑400*.

3. C Verde & R Ortega. Comments on Dynamic Programming Teachings in Optimal Control Courses. IEEE Transactions on Education, Estados Unidos de América, Febrero 1987, págs 59*.

2. C Verde. Comments and Corrections on Trajectory Sensitivity Reduction Using a Thres‑term Controller. IEEE Trans on Aut Control, Estado Unidos de América. Vol. AC‑31, No. 1, January 1986, págs 94‑95*

1. C Verde. Empfindlichkeitsreduktion bei linearen optimalen Regelungen. Regelungs-technik, Alemania, 32 Jahrgang 1984, Heft 1*.

4.2 Libros publicados

7. C Verde y R Carrera M. Ejercicios Resueltos de Control Analógico. Editorial Trillas*. México, 2001, ISBN-968-24-6334-3, 159 páginas. Primera Edición.

6. C Verde & R Carrera. Ejercicios de Control Analógico. Instituto de Ingeniería UNAM; serie docencia, 1992, México, 150 págs*.

5. Fdo López Caloca, C Verde, L Alvarez-Icaza & S Maldonado. Supervisor para una red de control distribuido. Serie azul, No 563, Instituto de Ingeniería-UNAM, México, agosto 1994. 84 páginas *

4. Y Tang, R. Ortega, C Verde, L Alvarez‑Icaza, & G Espinosa. Notas de Control de Laboratorio. DEPFI‑UNAM, D‑95, México, 1991. 184 págs.

3. C Verde. Reducción en la Sensibilidad del regulador óptimo lineal discreto. Serie Azul, Instituto de Ingeniería UNAM, México, marzo de 1990, 60 págs*.

2. J Madrid, S Saucedo & C Verde. Control Estocástico por computadora. Apuntes del curso. IEEE sección México*. MEXICON 77, XI, 1977, México, 120 págs.

1. J Alvarez, J González, Francisco Guillén, J Madrid & C Verde. Apuntes de Teoría del Control I. Editorial ESIME‑IPN, México, 1977, 420 págs. Segunda Edición.

4.3 Libros editados

5. III Taller Nacional de estimación y Filtraje de Sistemas No Lineales y sus Aplicaciones. Instituto de Ingeniería-UNAM mayo de 2002, México, 170 págs. Editores C Verde y J Moreno.

4. II Taller Nacional de estimación y Filtraje de Sistemas No Lineales y sus Aplicaciones. Instituto de Ingeniería-UNAM abril de 2001. México, 195 págs. Editores C Verde y J Moreno.

3. I Taller Nacional de estimación y Filtraje de Sistemas No Lineales y sus Aplicaciones. Instituto de Ingeniería-UNAM marzo de 2000. México, 222 págs. Editores C Verde y J Moreno.

2. Advances in Control Education, ISBN 008042591-7, Pergamon Press, Inglaterra, 332 págs. 1998. Editora C Verde

1. XXI Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería, México, Octubre de 1996. Editora C Verde

4.4 Capítulos de libros

6. C Verde. Mujer cabal e ingeniera. Capítulo del libro Mujeres mexicanas del siglo XX. UAM-IPN. Págs 592-603. ISBN-970-654-540-9. Editorial Edicol. México, 2001.

5. C Verde. Propiedades Dinámicas de Canales de Riego, Análisis Frecuencial. Curso Internacional de Regulación de Canales de Riego, Instituto Mexicano de Tecnología del Agua. México, Agosto, 1995, 13 páginas.

4. C Verde. Robustness Issue in Robot Manipulators. Natural and Artificial Intelligence. Springer‑Verlag, Heidelberg, Alemania, 1993*. Págs. 494‑508.

3. C Verde. La tercera revolución industrial en México: Diagnóstico e implicaciones. Automatización técnica para usuarios. Instituto de Investigaciones Económicas, UNAM, México, junio de 1993. Págs 291-302*.

2. C Verde & R. Carrera. Wissenschaft  und  Technologie. Mexiko‑Heute. Ibero‑ Amerikanisches Institut Preussicher Kulturbesitz. Berlin, Alemania, septiembre, 1992. Págs 725‑739*.

1. C Verde & P Frank. Sensitivity Reduction of the Linear Quadratic Optimal Regulator. S. G. Tzafestas (ed.), Multivariable Control, págs 293‑306; D. Reidel Publishing Company 1984* ISBN-90-277-1829-6, Holanda.

4.5 Artículos en Memorias y Participación en Congresos (* indicador de trabajos aprobados por un comité de selección, # indicador de reuniones en las que se participo)

97. M. Sánchez y C Verde. Analytical Redundancy for a Gas Turbine of a Combined Cycle Power Plant. American Control Conference, Minniapolis, MN, 14-16 Junio 2006 (sometido)

96 C Verde y N Visairo. AMCA-CENIDET, Reducción del intervalo de búsqueda para la localización de dos fugas simultáneas en un ducto. Cuernavaca, México, Octubre de 2005, aceptado.

95. M. Sánchez y C Verde. REDUNDANCIA ANALÍTICA EN EL SISTEMA DE INYECCIÓN DE UNA TURBINA DE GAS. AMCA-CENIDET, Cuernavaca, México, Octubre de 2005, aceptado.

94. J Mina y C Verde.  Fault detection using Dynamic Principal Components Análisis and Statistical parameters Estimation. AMCA-2005, 19-21, Octubre, aceptado.

93 J Mina A y C Verde. Fault Detection using Dynamic Principal Component Analysis by Average Estimation. Proceedings of the ICEEE/CIE 2005,CINVESTAV, México.

92. C Verde y N Visario. Two Simultaneous Leaks Isolation in a Pipeline by Transient Responses. CDC-ECC-05. Diciembre, 2005, Sevilla, España, aceptado.

91. D. Wimberger y C Verde. Online Monitoring of an Aerobic SBR Process Based on Dissolved Oxygen Measurement. Congreso Mundial IFAC-2005. Prága, Rep. Checa. 4-8 julio, 2005. (CD-archive 2025.pdf)

90. C Verde Fault Isolation for Nonlinear Hessenberg Systems. American Control Conference, Portland, Oregon, 7-10 junio, 2005, CD pág-3333-3338.

89. C Verde. Fault Isolation for Nonlinear Hessenberg Systems. 2004 Workshop on Advanced Control and Diagnosis ACD. University of Karlsruhe, Germany, 17 y 18 de Noviembre de 2004, págs 3-8 publicado*#.

88. C Verde. Análisis de Fallas usando Sistemas Estructurados. Congreso Anual de la Asociación de México de Control Automático AC. 20-22 de octubre de 2004, publicado en CD*# págs 182-187.

87. J. Mina y C Verde. Detección de Fallas usando Análisis de Componentes Principales. Congreso Anual de la Asociación de México de Control Automático AC. 20-22 de octubre de 2004, publicado en CD*# págs 431-436.

86. C. Verde. Structural Analysis for Fault Diagnosis in a Pipeline, Plenaria Invitada del 2nd IFAC Symposium System Structure and Control 2004, Oaxaca, México, diciembre, 8-10, 2004, publicado en CD págs 19-26, #.

85. C Verde, J Cuellar y J Mina. Arquitectura Distribuida para la Detección Autónoma de Fallas en Sensores. XI Congreso Latinoamericano de Control Automático, Ciudad de la Habana, Cuba, Mayo 10-15, 2004, publicado en CD*#sin págs.

84. C Verde, N Visairo. Identificability of Multi-leaks in a Pipeline. American Control Conference 04, Boston, publicado en CD*# págs 4378-4383, julio-2004.

83. J Moreno, C Verde. Diseño de observadores con entradas cuasi-desconocidas para detección de fallas. Congreso PAPIIT, octubre de 2003 (poster)#

82. S. Pascual, C. Verde, V Casasola. Sistema Detector de Fugas en una Tubería con Transferencia de Calor, Congreso Internacional de Ductos, PEMEX, 12-14 de noviembre 2003, Puebla, México, publicado en CD*#.

81. C Verde, N Visairo, S Gentil, Multi-leaks Location Problem in a Fluid Pipeline. ACD Workshop Duisburg, 26-27, November, 2003, pp 83-88, publicado*#

80. N Visairo, C Verde & S Gentil. Localización de múltiples fugas en ductos considerando restricciones físicas,Congreso de Control Automático, AMCA, pp 96-101, 15-17 de octubre de 2003, Ensenada, México, publicado*#.ISBN 970-32-1173-9

79. N Visairo & C Verde. Leak Isolation Conditions in a Pipeline via a Geometric Approach. SafeProcess-IFAC Symposium, Washington, EUA, pp 1023-1028, 9-12 Junio de 2003, publicado*#.
78. C Verde. Accomodation of Multi.leaks Positions in a Pipeline. SafeProcess-IFAC, symposium, Washington, EUA, pp 1041-1046, 9-12 Junio de 2003, publicado*#.
77 C Verde. Reconfigurable model for multi-leak location in a pipeline. American Control Conference 2003, Denver, Colorado, pp 3065-3070 4-6 Junio de 2003, publicado*#.

76. C Verde, G Bornard, S Gentil. Isolability of Multileaks in a Pipeline. 4th MATHMOD-03, Viena Austria, pp 1607-1613, 5-7 de febrero de 2003, publicado*#.

75 C Verde. Minimal Order Nonlinear Observer for Leak Diagnosis in Pipelines. Congreso Latinoamericano de Control Automático-AMCA, 3-6 diciembre de 2002 CD-sin pp, publicado*#.

74. N Visairo & C Verde. Condiciones de Aislamiento de Fugas para en un Ducto vía un Enfoque Geométrico. Congreso Latinoamericano de Control Automático CLCA 2002, 3-6 diciembre 2002 CD-sin pp, publicado*#.

73. S Pascual & C Verde. Instrumentación Virtual en Línea de un Detector de Fugas en Tuberías. XVII Congreso de la Sociedad Mexicana de Instrumentación, 14-18 de octubre de 2002 Mérida, Yucatán, México, publicado*, pp-CD-175, PV312.PDF

72. C Verde. Fault Diagnosis for Nonlinear Hessenberg Systems. XV World Congress IFAC, 21-26 julio de 2002, Barcelona, España, pp 1708-1714, publicado*#.

71. C Verde & N Visairo. Fault Isolation for Nonlinear Systems. IASTED 2002, 20-22 de mayo 2002, Cancún Méx. págs318-322, publicado*#.

70. N Visairo & C Verde. Condiciones de Aislamiento de Fugas para un Ducto. Tercer Taller Nacional de Observación y Estimación de Sistemas no Lineales y sus Aplicaciones. 23 y 24 de mayo de 2002, pp 84-95, publicado*#.

69. C Verde. Robust Fault Detection for Nonlinear Hessenberg Systems. American Control Conference, 8-10 mayo de 2002, Anchorage, Alaska. págs3287-3292, publicado*#.

68. R Macías, E Chávez, M E. Ortiz, K. López, A Huerta, C Verde. Upgrade of the control System of the IFUNAM’S Pelletron Acelerator. 8th International Conference on Accelerator and Large Experimental Physics Control Systems, ICALEPCS 2001, 27 al 30-11-2001 San José California pp 346-348, publicado*.
67. C. Verde, O. Rosas, N- Visairo, Real-Time Detector for Multiple Leaks in a Pipeline. ISA Monterrey 2001, Monterrey, Méx. 20-23 de mayo 2002, págs56-67, publicado*#.

66. C Verde y N Visairo. Bank of Nonlinear Observers for the Detection of Multiple Leaks in a Pipeline. IEEE-CCA 2001. México DF, 6-7 Septiembre del 2001, págs714-719, publicado*.

65. C. Verde, S. Gentil y O. Rosas. Fuzzy Directional Residual Evaluation for Multileaks in pipelines. ECC’2001. Porto, Portugal, 3-7 Septiembre del 2001, págs504-509, publicado*#.

64. C Verde. Leakage location in pipelines by minimal order nonlinear observer. ACC’2001. 25-27 Junio, 2001, Arlington, Virginia, págs1733-1738, CD-309.pdf, publicado*#.

63. C Verde. Aislamiento de fugas en un ducto vía transformación de coordenadas. II Taller Nacional de Estimación y Filtraje de Sistemas no Lineales y sus Aplicaciones. Instituto de Ingeniería-UNAM, México, 19 y 20 de abril de 2001, pág. 85-95, publicado*#.

62. C Verde. Laboratory Pipeline for Education and Research on Fault Detection. IFAC/IEEE Symposium on Advances in Control Education. ACE2000. Dic, 2000, Brisbane, Australia, págsT-S11, publicado*#.

61. C Verde y O Rosas. Detección Borrosa de Fugas en Tuberías. Sexta Conferencia de Ingeniería Eléctrica 2000, 6-8 septiembre del 2000, CINVESTAV-IPN Zacatenco, DF, págs442-447, publicado*#.

60 C Verde. Localización de fugas en un ducto vía un banco de observadores. Primer Taller Nacional de Estimación y Filtraje de Sistemas no Lineales y sus Aplicaciones. Instituto de Ingeniería-UNAM, México, 28-29 de marzo de 2000, págs133-144, publicado*#.

59. C. Verde. Selection of Weighting Matrices in H ∞ Controller by Error Model. European Control Conference, 31 de agosto 5 de septiembre1999, Karlsruhe, Alemania, CD- Paper F835 CD sin págs, publicado*#.

58. C. Verde & F. Ibinarriaga, R Carrera. Sistema en Tiempo Real para Detección de Fugas en Ductos. III Congreso y Exposición Internacional de Ductos, CINTERMEX-PEMEX. 7-9 de diciembre 1998, Monterrey, México, págs 192-200, publicado*#.

57. E. Rocha, J. Moreno, C. Verde, F. Rangel. Modelo Dinámico generalizado de sistemas péndulo amortiguador. IV Congreso de la Sociedad Mexicana de Ingeniería Mecánica AC. 21-23 de octubre 1998, Ciudad Juárez, Chihuahua, México, págs 189-194, publicado*#.

56. E. Rocha & C. Verde. Detector Automático de Fallas para un Sistema Esfera Riel. IV Congreso de la Sociedad Mexicana de Ingeniería Mecánica AC. 21-23 de octubre 1998, Ciudad Juárez, Chihuahua, México, págs 254-258, publicado*#.

55. C. Verde & F. Ibinarriaga. Suboptimal Conditions for Leakage Detectability in Pipelines. IFAC Workshop on On-Line Fault Detection and Supervision in the Chemical Processs Industries, 4-5 Junio 1998. Lyon, Francia, págs 50-56, publicado*.

54. C Verde & F. Ibinarriaga. Condiciones de Detectabilidad de Fallas para Sistemas Dinámicos. Coloquio La investigación en la Facultad de Ingeniería 1998, 12 de febrero, 1998. Ciudad Universitaria, México DF, publicado*#.

53. C Verde & JL Pérez Fragoso. Implementation of Controllers for a Magnetic System of laboratory. Advances Control Education, ACE ‘97, IFAC, julio 1997. Estambul, Turquía págs 375-378, publicado*#.

52. C Verde & E. Eslava. Sensitivity for Multivariable Feedback Systems. International Association of Science and Technology for Development. IASTED, Mayo 1997, Cancún, México págs 7-10, publicado*#.

51. C Cruickshank & C Verde. Structure of Rainfall-Runoff Nonlinear Model with Physical Interpretation. 2nd. Mathmod Vienna, Technical University Vienna, Austria, 5-7 febrero de 1997, págs 737-742, publicado*#.

50. C. Verde. Software Autónomo para Detección de Fallas. Conferencia Magistral dentro del XI Congreso de Instrumentación, SOMI, octubre 1996, Morelia. Mich, México#.

49. R Carrera & C Verde. Simulador de una tubería en condiciones de falla. VII Congreso Latinoamericano de Control Automático, Buenos Aires, Argentina, 13-18, septiembre de 1996, págs828-833, publicado*#.

48. C Cruickshank & C Verde. Some Examples of Simple Rainfall-Runoff Models with Dynamic Parameter Identification. XI International Conference on Computational Methods in Water Resources. Cancún, México, julio, 1996, publicado*#.

47. C Verde, J Ramos & R Barrera. Experiments for Analysis and Design of Robust Controllers: the inverted pendulum case. IFAC’96. 13th World Congress, julio, 1996, San Francisco Cal, USA, págs 53-58 volumen E, publicado*#.

46. C Verde. H( Controller with Reduced Sensitivity in the Performance. IFAC Workshop on Robust Control, Napa, Cal, USA, junio, 1996, publicado#.

45. M Torres & C Verde. Real Time Parameters Estimation of an Induction Motor. IEEE International Power Electronics Congress, CIEP’95, San Luis Potosí, México, 16-19 Octubre 1995, págs29-32, publicado*#.

44. C Verde, J Ramos y R Barrera. Experimentos para controladores robustos: El caso del péndulo invertido. XX Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería, 28-30 sept. 1995. Veracruz, Ver, 262-267, publicado*#.

43. C Verde, R Carrera & MA García. Fault location in a converter-AC Motor system.  European Control Conference, 95, Roma, Italia, 5-8.sep- 1995, págs372-377, publicado*#.

42. C Verde. QFD using Youla parametrization controller. The second Quantitative Feedback Theory Symposium,  Wright Laboratory and Purdue University, West Lafayette, Estados Unidos,  agosto 1995, págs 79-85, publicado*#.

41. C Verde & JJ Flores. Nominal Model Selection for Robust Control Design. American Control Conference, 1995, Seattle, USA, 21-23, junio, 1995, págs 4096-4100, publicado*#.

40. C Verde. Diseño de Sistemas de Control descentralizados Multivariables. V Simposio de Ciencias de la Facultad de Matemáticas, Universidad Autónoma de Yucatán, 21-25 de nov, 1994 (conferencia  invitada#)

39. C Verde. Fault Detection using Neural Networks. Neural Networks Applied to Control and Image Processing. IEEE-AMCA, Taller Internacional. 7-10 Nov, 1994, México City#.

38. C Verde, M A García y R Carrera. Caracterización de fallas en un sistema actuador motor AC. IX Congreso de Instrumentación, SOMI, Cancún, México, octubre 1994, poster.

37. C Verde & J J Flores. Nominal Model Problems in the H infinite design. III IFAC Symposium Advance in Control Education. Tokio, Japón, agosto de 1994 #.

36. C Verde,  E Canchola & E Eslava. Youla parametrization adjust for robust control design. IEE Control 94. Warwick, Coventry, UK, 21-24 de marzo de 1994 

35. C Verde & J Job Flores. Relación entre estructura del modelo, ley de control y robustez de un sistema. XIX Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería, sept 1993, Acapulco, México, págs 42-47, publicado*#.

34. C Verde. Monitoreo de alarmas y diagnóstico de fallas en procesos dinámicos. VIII Congreso Nacional  de Instrumentación, Conferencia Invitada, Zacatecas. Octubre, 1993 #.

33. V Ruiz, C Verde & M Rico. Dynamic Analysis of Water Open Canal With Multi‑gate. ECC‑93. julio, 1993, Groningen, Holanda, págs 1291-1296, publicado* #.

32. J Liciaga, C Verde, J O’Reilly & W Leithead. Helicopter Flight Control Using Individual Channel Design. IMA Conference, Edimburgo, Escocia, septiembre 1992, publicado*.

31. C Verde. General Sensitivity Expression for MIMO Systems. Symposium  and Tutorial on Quantitative Feedback Theory. Organizado  por  la  Base Aérea Militar de los Estados Unidos Wright Patterson, Dayton, Ohio, agosto, 1992 págs315-333, publicado* #.

30. C Verde. Bounds on Bandwidth for MIMO systems. 1992  American Control Conference. Chicago, junio, 1992, págs 223-227, publicado* #.

29. C Verde. Bounds on Bandwidth for non‑diagonal  MIMO systems V Congreso  Latino-americano de Control  Automático, Habana, Cuba. Febrero 1992,  CONAI, págs 100-105, publicado* #.

28. C Verde. Robustness Issues in Robotics. Natural and Artificial Intelligence. Xalapa, Ver. México, 9‑11 de diciembre 1991 (publicado como capítulo de libro, conferencia invitada #).

27. C Verde. Automatización: Técnica para Usuarios. Simposium, La tercera revolución industrial en México: Diagnostico e Implicaciones  Socioculturales, económicas y científico‑tecnológicas. IIE, IIS, FCPYS, IIESCYT, Ciudad Universitaria, México, Octubre, 1991, conferencia invitada y publicada como capítulo de libro #.

26. C Verde & A Ortiz  Martello. Eigenvalues Assignment with Sensitivity Minimization. American Control Conference, 26‑28, junio 1991, Boston, Massachusetts, págs128-129, publicado* #.

25. C Verde, R Domínguez & R Avilés. On Line Optimization for Hydroelectric Systems. Simposio IMACS‑91, 7‑10 de mayo, 1991, Lille Francia, págs 357-362, publicado* #.

24. C Verde & A Ortiz Martello. Sensitivity Minimization with Closed‑loop Eigenvalues Assignment. IEE‑Control 91. Marzo 1991, Edimburgo, Escocia, págs 756-761, publicado* #

23. E Eslava & C Verde. Ajuste de Controladores Robustos con Técnicas Frecuenciales en una Computadora  Personal. IV Congreso Latinoamericano de Control Automático, 26‑30 de nov de 1990, Puebla, México, págs 419-424, publicado* #.

22. Fdo López Caloca, C Verde & L Alvarez‑Icaza. Real Time Monitoring for Distributed Control System. 16th IFAC/IFIP. Workshop on Real Time Programming. 18‑20 octubre 1989. Berlín, Rep. Democrática de Alemania, publicado*.

21. G Flores & C Verde.”Análisis de Robustez desde el punto de vista de estabilidad y desempeño para perturbaciones estructuradas. VIII Coloquio de Control Automático‑AMCA. ITESM‑Monterrey, 7‑8 septiembre 1989, págs 11-21, publicado* #.

20. A Ortiz Martello & C Verde. Reducción en las trayectorias de sensibilidad mediante los vectores de parámetros invariantes. VIII Coloquio de Control Automático‑AMCA. ITESM‑Monterrey, 7‑8 septiembre 1989, págs 1-10, publicado* #.

19. C Verde & G Flores. Robust Control Using Sensitivity Functions and Stability Margin. Symposium MODELLING IDENTIFICATION AND CONTROL, IASTED, febrero, 1989, Suiza*.

18. P Aragón & C Verde. Diseño de Controladores discretos con técnicas frecuenciales. III Congreso Latinoamericano, 3-7 octubre de 1988. Viña de Mar, Chile, publicado*.

17. C Verde. Importance of the Complement Sensitivity Function T in the optimization Problem, XII Congreso Mundial IMACS-88, 18‑22 julio 1988, París, Francia, págs VII-98-100. publicado* conferencia invitada #.

16. C Verde. Comparación de Controladores Discretos desde un punto de vista de sensibilidad. VI Coloquio AMCA‑CINVESTAV, septiembre 1987, publicado #.

15. C Verde, R Domínguez, P Aragón & C Sandoval. Comparison of Real Time Release Policies for Reservoir Systems. X Congreso Mundial IFAC. Munich, RFA, 27‑31 de julio, 1987, págs Vol7 384-389, publicado* #.

14. V Ruíz & C Verde. Diseño de Observadores Robustos. V Coloquio AMCA‑ CINVESTAV, 4‑5 septiembre de 1986, publicado #.

13. C Verde & R Domínguez. Políticas Óptimas en el Manejo de Compuertas de una Presa. I Bienal Iberoamericana de Sistemas de Información Hídrica, noviembre 1986. Buenos Aires, Argentina, publicado*.

12. C Verde. Robustez y Sensibilidad del regulador óptimo discreto. IV Coloquio de Control Automático AMCA‑CINVESTAV, IPN, septiembre de 1985 (resumen #).

11. C Verde & R Domínguez. Real Time Optimal Release Policy  for  Reservoir Systems. IFAC Conference on Systems Analysis Applied to Water and  Relate Land Resources, octubre de 1985, Lisboa, Portugal, publicado* #.

10. C Verde. Robustez y Sensibilidad. Comparación de dos conceptos. VI Reunión de Ingeniería Eléctrica. Instituto Téc de La Laguna, Torreón, Coah. 8‑11 de octubre de 1984, págs 1-26, publicado #.

9. R Domínguez, C Verde & S Gartiser. Políticas de operación de vertedores. VIII Congreso Nacional de Hidráulica, 23‑26 de octubre de 1984, Toluca, México, publicado.

8. C Verde & R Domínguez. Estrategias optimas en el manejo de compuertas de una presa. III Coloquio AMCA‑CIEA, 7‑VIII‑84. Resumen #.

7. C Verde & P Frank. Design of Robust Fixed Regulators Using Sensitivity Theory. MECO’83/EES’83 Symposium. IASTED. Atenas, Grecia, agosto, 1983, publicado*.

6. C Verde & P Frank. A Design Procedure for robust Linear Suboptimal Regulators (RLSR) with Preassigned Trayectory Insensitivity. 21st IEEE Conference on Decision and Control, Orlando, Florida, E.U.A. diciembre de 1982, págs886-890, publicado* #.

5. P Frank & C Verde. The design of robust state feedback. IFAC Workshop on Singular Perturbations and Robustness of Control Systems. Ohrid Yugoslavia, julio de 1982 (resumen #).

4. C Verde & J González. Simulation languages for dynamics and continuous systems. Simulation 75, Zurich, junio 1975, Suiza, publicado* # págs 82-86.

3. J González, C Verde. Lenguaje Iterativo Digital. IV Bienal del Colegio de Ingenieros Mecánicos y Electricistas, noviembre 1974. Puebla, México #.

2. J González, C Verde. Lenguaje de Simulación. I Congreso Internacional de la AMICEE, septiembre de 1974, México. págs 36-73,.publicado #.

1. C Verde, J Madrid, P Rudomín. Circuito analógico para discriminar respuestas neurales en presencia de una basal fluctuante. XV Congreso de Ciencias Fisiológicas, agosto de 1972. San Cristóbal las Casas, Chiapas México, (resumen #).
4.6 Reportes a Patrocinadores e Informes Internos

25. Participantes del Proyecto EOLI. Primer Reporte Anual Nov 2003, Comunidad Europea, Segundo Reporte Anual Nov 2004, Comunidad Europea. http://www.auto.ucl.ac.be/EOLI.

24. C Verde y S. Pascual. Realización de un Sistema Detector de Fugas en Tiempo Real. Proyecto 1116, 51 páginas. Informe para el Instituto Mexicano del Petróleo, México, julio de 2001. (FIES-IMP).

23. C Verde y R Macias. Adquisidor de datos en tiempo real para un analizador de vibraciones. (Adquisidor SAVO-2000) Informe final enero 2000. Patrocinador Instituto de Investigaciones Eléctricas y Comisión Federal de Electricidad, México (desarrollo tecnológico).

22 R Carrera y C Verde. Estudio de un Método de Detección de Fugas en Tuberías por medio de correlación. Informe Interno Instituto de Ingeniería, Nov. 1999, 38 págs. (desarrollo tecnológico)

21. R. Macías & C. Verde. Sistema Analizador de vibraciones. Primero, segundo y tercer reporte 8157II. Patrocinador Instituto de Investigaciones Eléctricas, septiembre, octubre de 1998 y abril de 1999 respectivamente (desarrollo tecnológico).

20. C Verde & R. Carrera. Configuración y calibración de la planta piloto para detección de fugas en tuberías. Proyecto 7136 (Supervisión y monitoreo de sistemas de tuberías), diciembre de 1998. 

19. C. Verde & R Carrera. Modelo de una Tubería en Condiciones de Falla. Contrato 400313-5-1197ª, proyecto 6119, CONACYT, México, agosto,1997, 55 págs.

18. C. Verde. Control de Procesos Industriales usando lógica borrosa. Reporte del Instituto de Ingeniería UNAM, elaborado para el Instituto Mexicano del Petróleo, México, Proyecto 6106 IMP, mayo 1996, 100 págs.

17. C Verde & E Eslava. Sistemas Multivariables Robustos. Reporte interno del Instituto de Ingeniería UNAM, proyecto 4107, 1996. Proyecto CONACYT-400313-5-1197, marzo 1996 

16. L Esteva et al (C Verde). Comisión de Estudio del Área IV del SNI. Informe de actividades, conclusiones y recomendaciones. SEP-CONACYT, marzo 1994, 20 págs.

15. C Verde, V Ruiz & M Rico. Análisis de robustez para un tramo de canal de riego. Reporte interno del proyecto 1131, Instituto de Ingeniería, UNAM, 1993 

14. C Verde, R Domínguez, S Amaro P, O Camacho & D Betanzos. Beneficio máximo en generación para  sistemas hidroeléctricos. Informe para la Comisión Federal de Electricidad, proyecto 2114, 1993 (desarrollo tecnológico)

13. C Verde & Yu Tang. Diseño e Implantación de controladores robustos orientados a procesos industriales. Reporte para la DGAPA‑UNAM, II UNAM, 1992, 35 págs.

12. C Verde & R Avilés. Políticas de Operación para Sistemas Hidroeléctricos. Reporte Interno 9127. Instituto de Ingeniería UNAM, 1991, 59 págs (desarrollo de tecnología)

11. C Verde & E Eslava J. Diseño de Controladores Robustos paquete CORISE. Reporte interno del Instituto de Ingeniería, UNAM, proy. 9113, 1991, 92 págs (desarrollo tecnológico)

10. C Verde. Robustness Issues in Helicopter Flight Control. Internal report of the University of Glasgow, RU 1991, 83 págs.

9. Fdo López, C Verde, L Álvarez‑Icaza & S Maldonado. Supervisor para un sistema de control distribuido. Reporte interno, Instituto de Ingeniería, UNAM proyecto 8153, marzo de 1990, 81 págs (desarrollo de tecnología) 

8. Fco J Aparicio, C Verde & M Volpi. Políticas óptimas de operación de sistemas de plantas hidroeléctricas. Análisis de algunos métodos de solución. Reporte interno, Instituto de Ingeniería, UNAM, proyecto 6310, 1987, 175 págs.

7. C Verde & P Aragón. Optimización robusta de sistemas lineales. Reporte interno del Instituto de Ing., UNAM, proy. 6118, 1987, 175 págs.

6. C Verde. Análisis de Sensibilidad de Sistemas Muestreados. Reporte interno, Instituto de Ingeniería, UNAM, proy. 5101, 1987.

5. C Verde, R Domínguez, P Aragón & C Sandoval. Desarrollo de Modelos para  definir Políticas de Operación de Vertedores en Grandes Presas. Reporte de publicación restringida para la Comisión Federal de Electricidad, proyecto 4143, 1986, 52 págs (desarrollo tecnológico)

4. C Verde. Sensibilidad del Regulador Óptimo discreto. Reporte interno del Instituto de Ingeniería, UNAM, proy. 4104, 1985, 91 págs.

3. C. Verde & R. Domínguez. Estrategias Óptimas en el manejo de compuertas de una presa. Reporte Interno del Instituto de Ingeniería-UNAM. Proy. 4102, diciembre, 1984, 95 págs (desarrollo tecnológico)

2. C. Verde. Programming Package of Low Sensitivity Regulator  Algorithms (LSRA). Reporte Interno Universidad de Duisburgo 1983. RFA, 75 págs (desarrollo tecnológico)

1. C. Verde. Subrutinas para manejar desde Fortran el LPS de la computadora PDP11/45. Reporte Interno del Departamento de Ing. Eléctrica CINVESTAV‑IPN, 1978, 22 págs (desarrollo tecnológico)

5. Otras

5.1 Patentes

1. Analizador de Vibraciones para máquinas rotatorias. IEE-UNAM. En trámite 00353, 2001 México. A la fecha se han construido más de 25 equipos a petición de la Comisión Federal de Electricidad, y 4 para PEMEX, México.

5.2 Desarrollos tecnológicos

9. Sistema de supervisión para plantas de tratamiento de aguas residuales. 

8. Sistema detector y localizador de fugas en tuberías. I de I UNAM (4.6.24 y 4.1.10 y 4.1.11)

7. SICAD. Analizador de vibraciones para máquinas rotatorias. Usuario CFE, IIE (4.6.21 y 4.6.23). Construidos más de 25 equipos para la CFE y 4 para PEMEX hasta 2004.

6. Supervisor para un sistema de control distribuido, I de I UNAM, (4.6.9)
5. Sistema óptimo para generación para sistemas hidroeléctricos en tiempo real. CFE, (4.6.14).

4. Programming Package of Low Sensitivity Regulator Algorithms (LSRA). Universidad de Duisburg, RFA (4.6.2)
3. Subrutinas para manejar desde Fortran el LPS de la computadora PDP11/45. CINVESTAV–IPN, (4.6.1).
2. Un Lenguaje de Simulación Digital para Sistemas Dinámicos Continuos. CINVESTAV-IPN, (2.1.2)

1. Procesador Analógico de Propósito Particular. CINVESTAV-IPN, (2.1.1)

5.3 Folletos y Opúsculos

5. M Sánchez Parra y C. Verde. IIE-México (nombre final)

4. C. Verde. Sistemas de Control Automático, Agencia de Noticias Científicas de la Academia Mexicana de Ciencias. Página 118. http:/www.amc.Unam.mx/Agencia_Noticias_ Científicas.

3. C Verde. Atrapando a las Esquivas Fugas. La Jornada, Octubre de 2003.

2. C Verde. Nuevo Posgrado en Ciencia e Ingeniería de la Computación. Pluralitas-UNAM. Órgano electrónico informativo de la Dirección General de Estudios de Posgrado de la UNAM, julio de 2001.

1. C Verde & V Ruíz C. Esquemas de Control para Canales de Múltiples Tramos. GEO‑ UNAM. Boletín Informativo del Área de Ciencias de la Tierra. Nov, 1992. Págs 29 y 30.

6. Actividades de formación y docencia

6.1 Cátedras

28 Posgrado. Control Tolerante a Fallas. Posgrado en Ingeniería, opción control, 2005. (23 horas)

27. Posgrado. Sistemas Adaptables. Posgrado en Ciencias e Ingeniería en Computación de la UNAM, 2005. 1 vez. Curso compartido con Luis Álvarez-Icaza.

26. Coordinadora y expositora del Diplomado Control Avanzado e Instrumentación de Vanguardia para PEMEX Refinación, (febrero-junio de 2005).

25. Posgrado. Seminario de Investigación I y II, Ing. Eléctrica, opción control 2002, 3 veces.

24. Posgrado: Lógica borrosa. Posgrado en Ciencias e Ingeniería en Computación de la UNAM, 1999-2004, 4 vez.

23. Posgrado: Control Digital de Procesos Industriales. Universidad Autónoma de Ciudad Juárez, mayo de 1998. 30 horas, 1 vez. 

22. Posgrado: Sistemas de Control III, (sistemas no-lineales), Instituto de Ingeniería de la Universidad Veracruzana, Veracruz, Nov. 1996; 25 horas.

21. Posgrado: Robustez y Detección de Fallas en Sistemas Dinámicos, DEP-FI, UNAM, 1997 a 2001; 5 veces.

20. Posgrado: Problemas de Robustez en Sistemas Dinámicos. DEP-FI, UNAM, de 1992 a 1993; 2 veces.

19. Licenciatura: Control Analógico. Facultad de Ingeniería, UNAM, 1992 a 2004; 10 veces.

18. Posgrado: Dinámica de Sistemas Multi-variables I. DEP-FI y Posgrado en Ingeniería, UNAM de 1986 a 2002; 10 veces.

17. Posgrado: Análisis de Sistemas No Lineales. DEP-FI, UNAM, 1989‑1992; 2 veces.

16. Licenciatura: Instrumentación Eléctrica de Procesos Industriales. Universidad de Guadalajara, Abril 1989.

15. Licenciatura: Control Digital. DIME‑FI, UNAM, 1988‑1997 (3 veces).

14. Posgrado: Sistemas Multi-variables II. DEP-FI‑UNAM, 1988‑2004 (9 veces).

13. Posgrado: Control Óptimo. DEP-FI, UNAM, 1988‑1994 (3 veces).

12. Licenciatura: Control de Procesos Industriales. DEP-FI, UNAM, Mayo de 1987.

11. Posgrado: Control de Procesos por Computadora. DEP-FI, UNAM, 1986.

10. Posgrado: Control Digital. CINVESTAV, IPN, 1985.

9. Posgrado: Robustez y Sensibilidad en Sistemas Lineales. DEP-FI, UNAM y CINVESTAV-IPN 1984, 1987‑1997 4 veces.

8. Licenciatura: Conversión de la Energía. ESIME‑UC y UZ del IPN de 1977 a 1989, 3 veces.

7. Licenciatura: Teoría de Control I. ESIME‑UC y UZ del IPN de 1974 a 1990, 13 veces.

6. Posgrado: Servomecanismos. CINVESTAV-IPN 1975, (1 vez).

5. Posgrado: Sistemas Lineales. CINVESTAV-IPN 1975 (2 veces).

4. Licenciatura: Técnicas de Simulación. Tecnológico Regional de Chihuahua, 1975.

3. Licenciatura: Teoría de los Circuitos II. ESIME-IPN, 1972 a 1973; 2 veces.

2. Licenciatura: Teoría de los Circuitos III. ESIME-IPN, 1972 a 1973; 2 veces.

1. Licenciatura: Teoría de los Circuitos I. ESIME-IPN, 1971 a 1972; 2 veces.

6.2 Otros cursos

Especialización: Control de Procesos Industriales usando lógica borrosa, Instituto Mexicano del Petróleo, Mayo 1996; 25 horas.

6.3 Tesis dirigidas

6.3.1 Licenciatura

18. Realización de un sistema de detección de fugas en ductos. Jorge Ramírez Guerra. FI-UNAM, proceso.

17. Desarrollo de controladores en tiempo real para un sistema hidráulico. Arturo Santillán León, DIME-FI-UNAM, 22 de octubre de 2002.

16. Simulador de un ducto para análisis de sistemas de supervisión de fugas. Juventino Cuellar, DIME-FI-UNAM, 18 de octubre del 2001.

15. Diseño y construcción de un sistema pendular de laboratorio. Estudiante: Fernando Rangel DIME-FI-UNAM, co-asesor Jaime Moreno, 7 de febrero 2001.

14. Desarrollo de un Sistema Detector de Fugas en Tuberías usando Lógica Borrosa. Estudiante: Oscar Rosas Jaimes. DIME-FI, UNAM, 7 de agosto 2001.

13. Supervisión y control automático del sistema esfera-riel. Estudiante Edmundo Gabriel Rocha DIME-FI, UNAM, enero de 1998.

12. Diseño de Control digital para un sistema hidráulico. Estudiante Sergio Márquez Martínez. DIME-FI, UNAM, agosto 1997.

11. Diseño de controladores robustos con restricciones en la sensibilidad. Estudiante Erik Canchola, DIME-FI-UNAM; junio 1997.

10. Diseño de controladores para un sistema magnético. Estudiante José Luis Fragoso Lira. DIME-FI-UNAM; marzo, 1996.

9. Control robusto de un péndulo invertido. Estudiante Rene Barrera Trujillo. DIME-FI-UNAM, agosto 1996.

8. Detección de fallas en sistemas electrónicos de potencia. Estudiante Miguel Angel Garcia, DIME-FI-UNAM, 1- 1995; asesoría con R Carrera.

7. Práctica de control con el péndulo invertido de laboratorio. Estudiante L Julián Ramos Cruz, DIME-FI-UNAM, 3-1995.

6. Optimización del sistema hidroeléctrico del Río Grijalva. Estudiantes Sandra Amaro P. Oscar Camacho & Dolores Betanzos. DIME‑FI‑UNAM 1993.

5. Integración de un sistema para la identificación de procesos lineales. Estudiante Alfonso Prieto, DIME‑FI‑UNAM, 1993; asesoría con P Lara.

4. Estructuras Robustas para el control de canales de irrigación. Estudiante Marcela Rico Sierra, FI‑UNAM 1993; asesoría con V Ruiz.

3. Controladores Robustos con Especificaciones de Diseño en el Dominio de la Frecuencia. Estudiante Eduardo Eslava Jiménez. DIME‑FI‑UNAM,  11-1990.

2. Control Estocástico de una Planta de Aceración. Estudiante Isaac  Hernández  Renovato. ESIME‑IPN. 7-1978.

1. Estudio Comparativo de Correctores numéricos PI, PID y Prototipo Mínimo. Estudiante Eleazar Ruíz Guerra. ESIME‑IPN, julio, 1975.

6.3.2 Maestría

17. Observador Dinámico de Corriente para Convertidores CD-CD. Estudiante Omar Vital Ochoa. Posgrado en Ingeniería-UNAM, coaseoría con Jesús  Leyva, 26 de agosto de 2005

16. Implementación de un Sistema Diagnóstico de fugas en Tuberías. Estudiante Arturo Santillán, León, Posgrado en Ingeniería-UNAM (proceso).

15. Diagnóstico de fallas en un medidor de oxigeno disuelto. Estudiante Juventino Cuellar. Posgrado en Ingeniería-UNAM, programada 31 de mayo de 2005.

14. Detección de fugas en tuberías con transferencia de calor. Posgrado en Ingeniería-UNAM. Estudiante Sandra Pascual, octubre de 2004.

13. Diseño de observadores con entradas desconocidas. Estudiante: Edmundo Rocha C. Posgrado en Ingeniería-UNAM, (co-asesoría J. Moreno), 2001.

12. Detección de Fugas en Tuberías Usando Redundancia Analítica. Estudiante Fausto M. Ibinarriaga Celis. DEP-FI, UNAM, julio de 1999.

11. Modelado dinámico y simulación para un proceso de lavado de gases. Estudiante Eduardo Rincón Aguilar. Facultad de Química-UNAM, octubre de 2000.

10. Localización de fallas en un inversor para un motor de corriente alterna de 3 fases. Estudiante Miguel Ángel García, DEP-FI, UNAM, 2001.

9. Detección de fallas del péndulo invertido de laboratorio. Estudiante Luis Angel Huidobro, CINVESTAV-IPN (asesoría con A Osorio), 2000.

8. Identificación de Parámetros del Motor de Inducción utilizando el Filtro de Kalman Extendido. Estudiante Marco Antonio Torres Bribiesca, DEPFI-UNAM; 16 de febrero de 1999.

7. Diseño de controladores multi-variables robustos usando herramientas de sistemas mono-variables. Estudiante Eduardo Eslava, DEP-FI, UNAM, 1-1996.

6. Optimización en Línea de Sistemas Hidroeléctricos. Estudiante Roberto Avilés, DEP-FI, UNAM, 4-1994.

5. Reducción de las Trayectorias de sensibilidad mediante los vectores de parámetros invariantes. Estudiante Alfredo Ortiz-Martello, DEP-FI UNAM, 1991.

4. Comparación de dos enfoques de robustez. Estudiante Gabriel Flores,  DEP-FI, UNAM, 6-1989.

3. Programa Supervisor para Sistemas de Control Distribuidos. Estudiante Fernando López Caloca, IIMAS‑UNAM 1988. 

2. Optimización del desempeño en el dominio de la frecuencia para sistemas muestreados. Estudiante  Pompilio  Aragón,  DEP-FI, UNAM, 7-1987.

1. Desacoplamiento Dinámico con Controladores de Orden Mímico. Estudiante Alfonso Martínez C. DEP-FI, UNAM, 1986.

6.3.3 Doctorado

7. Control Tolerante a Fallas de Central de Generación de Ciclo Combinado. Estudiante Marino Sánchez Parra. Posgrado-Ingeniería-UNAM (proceso)

6. Supervisión Distribuida de Sensores y Actuadores para Procesos. Estudiante Jesús Mina Antonio.Posgrado en Ingeniería-UNAM (proceso)
5. Supervisión y Monitoreo de un reactor SBR en tiempo real. Estudiante: Dieter Wimberger. Posgrado en Ciencia e Ingeniería de la Computación, UNAM, (proceso)

4. Detección de fallas por medio de observadores no lineales. Estudiante: Nancy Visairo. CENIDET-SEP. Palmira, Morelos, octubre, 2004.

3. Korreferent: Modellgestuetzte Residuengenerierung fuer dir Diagnose von additiven und multiplikativen Fehlern in dynamischen Systemen. Candidato: Efraín Alcorta García. Universidad de Duisburg. Alemania, junio 1999.

2. Automatización de un acelerador de partículas piloto. Estudiante: Rafael Macias Pérez. Posgrado en Ingeniería-UNAM (baja temporal)

1. Estabilidad D robusta de familia de polinomios con coeficientes afines. Estudiante: Alfonso Martínez Cortes, Posgrado en Ingeniería‑UNAM, 18 de octubre de 2002.
6.4 Tutorías

13 Diego Espinosa. Estancia de investigación de agosto a diciembre de 2005. Estudiante de Doctorado de la Facultad De Ciencias de la UASLP.

12. Israel de Jesús Ruíz. Realización de un localizador de Fugas de Bajo Costo. Tesis de UPITA-IPN. Febrero de 2005 a la julio de 2005.

11. Modesto Gómez Crespo. Programa de Cooperación Cuba-UNAM. Apoyo a Estudiantes de Doctorado del Centro de investigaciones Hidráulicas de la CUJAE, La Habana Cuba. Estancia en la UNAM del 15 de agosto al 15 de septiembre de 2004. Reporte interno 

10. Xochitl Ramírez. Verdugo. Estancia de investigación. Programa Jóvenes en la Investigación de la Academia Mexicana de Ciencias, julio y agosto de 2004. Evaluación del sistema de diagnóstico con desviaciones en las posiciones. Reporte Interno.

9. Norman Brito García. ESIME-IPN, Servicio Social. Diciembre de 2003-a la fecha.

8. Vicente Magaña. Localización de Fugas vía Reconocimiento de Patrones. Posgrado en Ciencia e Ingeniería de la Computación-UNAM, enero-diciembre 2003.

7. Cecilia Angelina Sánchez Pérez. Asesora Nacional de doctorado de la DGAPA UNAM. Universidad de Grenoble, Francia, 1997-2000.

6. Fernando Rangel. Servicio Social, FI-DIME-UNAM, enero- julio 1998.

5. Joachim Denk Estancia profesional. Becario de la Oficina de Intercambio Académico Alemán, DAAD, 1997-1998.

4.bis César Enrique Chávez López, Programa Jóvenes hacia la Investigación, Coordinación de Investigación Científica , noviembre, 1996.

4. Judith Navarro Uribe. Estancia de investigación. Becario del Programa VI Verano de la Investigación Científica, de la Academia de la Investigación Científica. Julio y agosto de 1996. 

3. Juan Fermín Covarrubias Carillo. Estancia de investigación. Becario del Programa VI Verano de la Investigación Científica, de la Academia de la Investigación Científica. Julio y agosto de 1996. 

2.bis  Edmundo Gabriel Rocha Cozatl. Programa de Alto Rendimiento Académico, Fac. de Ingeniería, UNAM., noviembre, 1994.

2. Elías Onofre Acevedo. Estancia de investigación. Becario del Programa IV Verano de la Investigación Científica, de la Academia de la Investigación Científica. Julio y agosto de 1994. 

1. Ingo Mueller. Estancia profesional. Becario de la Oficina de Intercambio Académico Alemán, DAAD, 1991-1992

6.5 Conferencias y Seminarios de Investigación

66. C Verde. Localización de Fugas en Ductos por Software. Instituto de Investigaciones Eléctricas, 2 de septiembre de 2005.

65 C. Verde. Supervisión de Sistemas de Control. Mini-maratón de la Subdirección de Electromecánica y Cómputo del Instituto de Ingeniería, UNAM, 22 de junio, 2005.

64. C. Verde. Control activo tolerante a fallas, Mini maratón de la Subdirección de Electromecánica y Cómputo del Instituto de Ingeniería, UNAM, 1 de octubre, 2004.

63. C. Verde. Control Tolerante a Fallas, Seminario de Control del  Posgrado en Ingeniería opción control, 20 de mayo de 2005.

62. C. Verde. Supervisión de sistemas de control. Programa anual de conferencias del Instituto de Ingeniería, UNAM, 4 de mayo 2005.

61. C. Verde. Cartel Laboratorio de ingeniería de control para posgrado. XIV Congreso Nacional de Posgrado, 7-9 de junio de 2000.

60. C. Verde. Análisis estructural para diagnóstico de fallas. Posgrado en Ciencia e Ingeniería de la Computación UNAM, 7 de octubre de 2004.

59. C. Verde. Re-configuración y Control Tolerante a Fallas. Centro de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingeniería de la Universidad Autónoma de San Luis Potosí, 11 de junio de 2004.

58. C Verde, Jaime Álvarez Gallegos y  B Retchkiman, Mesa Redonda: Historia de la AMCA. Congreso Nacional de Control Automático, Ensenada, BC, 15-17 de Octubre de 2003.

57. C. Verde. Panorama de las Técnicas de Detección y Localización de Fallas en Sistemas Dinámicos, Universidad Autónoma de San Luis Potosí, Facultad de Ingeniería. México, 4 de abril de 2003.

56. C. Verde. Location of Leak Position using Virtual Instruments. Seminario del Proyecto MAGIC de la Comunidad Europea. Laboratorio de Automática de Grenoble, Francia. 20 de noviembre de 2002.

55. C Verde. Experiencia del Posgrado en Ciencia e Ingeniería de la Computación en la UNAM, 4o. Encuentro Internacional de Ciencias de la Computación, Mesa Redonda, 8-12 de septiembre de 2003. Apizaco, México

54. C Verde. Instrumento virtual para detectar fugas en ductos. Centro de Investigación en Energía-UNAM. 17 de abril de 2002.

53. C Verde. Instrumento Virtual para Localización de Fugas en Ductos. IV Simposium Multidisciplinario. Unidad de Formación y Extensión Tecnológica para la Comunidad Universitaria UFET.CU-DEPFI, Centro de Instrumentos y Academia Mexicana de Ciencias, Artes, Tecnología y Humanidades. 22 de noviembre de 2001.

52. C Verde. Monitoreo y Supervisión Automática de Plantas Industriales Usando Instrumentos Virtuales. 1er. Simposio de Ingeniería Electrónica. Instituto Tecnológico de Piedras Negras-SEP, Coahuila, México. 4 de abril de 2001.

51. C Verde. Detector Inteligente de Fugas para Ductos. EXITEP 2001, 4-7 febrero del 2001. Palacio de los Deportes, México DF.
50. C Verde. Correlación entre Inteligencia Artificial y Sistemas Biológicos. VI Jornada de Químicos Clínicos de la Región siglo XXI, IMSS, México. 21 de noviembre del 2000.

49. C Verde. Detección de Fugas en Tuberías. Dirección de Servicios Tecnológicos, Instituto Nacional de investigaciones Nucleares. 13 de abril del 2000. Centro Nuclear Nabor Carrillo, Estado de México.

48. C Verde. Leak Detection in Pipelines by Unknown Input Observers. Laboratorio de Automática de Grenoble-Francia, el 27 de septiembre del 2000.

47. C Verde. Sistemas Inteligentes para la Detección de Fallas. Instituto Tecnológico de Estudios Superiores de Monterrey, Campus Estado de México. 2 de marzo del 2000.

46. C Verde. Retos y Riesgos de la Educación ante el Impacto Tecnológico Actual. Congreso General de Cómputo. Cómputo 99@mx. Palacio de Minería, 4-8 octubre de 1999.

45. Mesa Redonda. 25 años de la ingeniería en la UAM y en México. 25 años de ingeniería: UAM y ANIAC. Rectoría de la UAM. 21-23 de septiembre de 1999.

44. C Verde.Location of Multi-Leaks in Pipelines by Observers. Universidad Católica de Lovania, Bélgica, 11 de enero de 1999.

43. C Verde. Design of Observers for Location of Faults in Pipelines. Universidad de Compiagne, Francia, 8 de enero de 1999.

42. C Verde. Location of Multi-Leaks in Pipelines by Dynamics Observers. Universidad Técnica de Viena, Austria. 7 de enero de 1999.

41. C Verde. Multi-Löcher Erkennung in Röhre bei Beobachtern. WARTS’98, Diciembre de 1998. Universidad Técnica de Darmstadt, Alemania.

40. C Verde. Tecnología y Educación. Cuarto Foro de Computación en la Actualización en el Magisterio. Dirección General de Educación Normal y Actualización del Magisterio en el Distrito Federal. 17 de noviembre de 1997.

39. C Verde. Instrumentos virtuales para la detección de fallas en sistemas complejos. Semana de Ingeniería Eléctrica. Universidad Autónoma de Ciudad Juárez Chihuahua. 7-11-1997. 

38. C. Verde. Aprendizaje y Adaptación Bases de los Sistemas Automatizados Actuales. Curso Nuevas Tecnologías: La tecnología mexicana, Universum - UNAM, Ciudad Universitaria, 28-10-1997.

37. C Verde. Revolución Cibernética y Sociedad. Plenaria del III Congreso de la Sociedad  Mexicana de Ingeniería Mecánica A.C. Morelia, Michoacán. 24 de octubre de 1997

36. C. Verde. Mesa Redonda Interciencia y Tecnología. Simposio 40 años de labor académica del Dr. Marco Murray Lasso. 4 octubre de 1997, Ciudad Universitaria.

35. C. Verde. Teoría de Sistemas de Control: Herramienta de Usos Múltiples. Centro de Instrumentos, UNAM, 15 de abril de 1997.

34. C. Verde. Robust Performance with Structured Uncertainties. Coloquio de Investigación de la compañía ABB, Mannheim, Germany, 14 de febrero de 1997

33. C. Verde. Educación de la Ingeniería de Control. Conferencia Plenaria 1. Primer Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería. Mecánica, Tecnológico de Puebla, 28 de noviembre 1996.

32. C. Verde. Supervisión automática de procesos industriales usando software. Seminario de Posgrado en Ingeniería Química, semestre 97/1 FQ-UNAM. 1 octubre de1996.

31. C. Verde. Propiedades Dinámicas de Canales de Riego: Análisis Frecuencial. Curso Internacional de Regulación de Canales de Riego, Instituto Mexicano de Tecnología del Agua, 30 de agosto 1996. 

30. C Verde. Detección y Localización de Fugas en Tuberías. Reunión de Trabajo Instituto Mexicano del Petróleo y Sociedad Mexicana de Matemáticas, El Chico, Hgo, México, 4-6 de agosto 1996.

29. C Verde. Robustez de sistemas multivariables con incertidumbres estructuradas. Centro Nacional de Investigación y Desarrollo Tecnológico, Palmira, Morelos, agosto de 1996.

28. C Verde. Impacto de la Microelectrónica en los Sistemas Automatizados. Diplomado Prospectiva Universitaria de la Ciencia y la Tecnología, organizado por la ANUIES, UNAM et. al transmisión vía satélite, 4 de junio de 1996.

27. C Verde. Controlador H infinito con un desempeño Robusto. Seminario de la Facultad de Ingeniería, UNAM 23 de mayo de 1996.

26. C Verde. La Automatización en Ingeniería Mecánica. Semana Ing. Alberto Camacho Sánchez. Facultad de Ingeniería e Instituto de Ingeniería, UNAM; 28 de marzo de 1996. 

25. C Verde. La Automatización Apoyada en una Electrónica Confiable. VII Semana de la Investigación Científica, organizada por la Academia de la Investigación Científica. Colegio de Bachilleres plantel Milpa Alta,  18 marzo, 1996.

24. C Verde. Detección de Fallas en Sistemas Dinámicos por medio de Software. Coloquio de Investigación de la Facultad de Ingeniería, UNAM, 8 de febrero, 1996. 

23. C Verde. La Teoría de Sistemas de Control: Herramienta de usos múltiples. Laboratorio de Energía Solar de Temixco del Instituto de Investigación en Materiales, UNAM, 10 de nov 1995.

22. C Verde. Propiedades Dinámicas de Canales de Riego: Análisis Frecuencial. Curso Internacional de Regulación de Canales de Riego, Instituto Mexicano de Tecnología del Agua, 30 de agosto, 1995. 

21. C Verde. Automatización y Robótica. Programa Jóvenes hacia la Investigación de la Coordinación de la Investigación Científica de la UNAM. Colegio La Salle, 11. 5.1995. Ciudad de México. 

20. C Verde. Automatización una alternativa para los usuarios. Programa de la Semana de la Investigación Científica, organizada por la AIC, México. Colegio de Bachilleres, plantel Milpa-Alta.30, marzo, 1995.

19. C Verde. Supervisión y Detección de Fallas en Sistemas Automatizados. Instituto Tecnológico de Ecatepec, Estado de México, enero, 1995.

18. C Verde. Design of Decentralized Multivariable Systems using SISO Framework. Texas A&M University. College Station, Texas, 28 Nov, 1994.

17. C Verde. Control y Supervisión de Procesos Dinámicos. Universidad de Yucatán, Yucatán, nov, 1994. (8 horas)

16. C Verde. Teoría de Control Herramienta de Múltiples Aplicaciones. Dentro del Taller Problemas teóricos, conceptuales y metodológicos de modelos computacionales inspirados en sistemas biológicos. Centro de Instrumentos, UNAM, julio 1994.

15bis. C Verde. Control de Procesos Dinámicos. Facultad de Ciencias de la Universidad Autónoma de San Luis Potosí. V Semana de la Investigación Científica. 21 de abril 1994.

15 C Verde. Robótica. Dentro del programa El Bachillerato es la Cantera de la Investigación, organizado por la Coordinación de la Investigación Científica, UNAM, febrero, 1994.

14 C Verde. Automatización y Robótica. Universidad Hispano Mexicana, octubre, 1993.

13. Automatización y Robótica en la Industria. Programa Jóvenes hacia la Investigación organizado por Coordinación de la Investigación  Científica.  ENEP Aragón, enero, 1993.

12. C Verde. Problemas de Robustez de los Sistemas Dinámicos. VII Congreso Nacional de Instrumentación, Conferencia Invitada, Jalapa, Ver, octubre, 1992.

11. C Verde. Papel de la Mujer en la Investigación. III Semana de la Investigación. Colegio de Bachilleres #4, abril, 1992.

10. C Verde. Problemas de robustez en sistemas muti-variables. CICESE, Ensenada, México, noviembre, 1991.

9. C Verde. Helicopter Flight Control System Analysis and Design using the Individual Channel Design approach. 19 Nov 1990, Universidad de Glasgow, Escocia.

8. C. Verde. Control Óptimo. Seminario sobre Tópicos de Control Automático y Aplicaciones a Economía. Colegio de México, UAM‑A y UANL. 6‑sep‑1989.

7. C. Verde. La Robótica. Academia de Ciencias Experimentales. Colegio de Ciencias y Humanidades, Plantel Sur, agosto, 1989.

6. C. Verde. Reducción en la sensibilidad usando un regulador óptimo lineal, Universidad de Duisburg, WS/1983 Alemania Federal.

5. C. Verde. Introducción a los Controladores Electrónicos y de Terminología IEEE-MEXICON 1976, México.

4. C. Verde. Control por computadora. Instituto Tecnológico de Querétaro, México, 1977. 

3. C. Verde. Simulación de Sistemas Continuos. Instituto Tecnológico de Ciudad Madero, Tampico, México, 1976.

2. C. Verde. Controladores Analógicos y Digitales. Instituto Tecnológico Regional de Oaxaca, México, 1976.

1. C. Verde. Sistemas de control. Instituto Tecnológico Regional de Celaya, México, 1974.

6.6 Actividades de Difusión y Programas de Radio y Televisión
12. C Verde. Deslindes. Radio-UNAM. 1 hora, junio de 2002.

11. C. Verde y L Álvarez Icaza. Debates en la Ciencia: Automatización. Radio UNAM. junio de 2002.

10. C Verde. Detección de Fugas en Ductos. Programa radiofónico de media hora Ciencia y Tecnología, organizado por el CONACYT para la divulgación de la ciencia, transmisión 10 de marzo de 2002.

9. C Verde  V Parra Y J M Ibarra Z. La Robótica y la Automatización. Programa Televisivo en línea de 1 hora y media organizado por el CONACYT dentro de la Semana Nacional de Ciencia y Tecnología 25 de octubre de 2001.

8. C Verde. TV-UNAM en tele-conferencia. Instrumento Virtual para Localización de Fugas en Ductos. Marzo del 2001. Seminario de Computación organizado por el IIMAS-DGSCA-UNAM.

7. C Verde. Espacio Universitario. Radio Universidad, UNAM, Ciudad de México, 24 de enero del 2000, 1 hora.

6. C Verde, Programa de la Academia Mexicana de Ciencias. Programas Radio Educación. 28 de diciembre de 1999 y 4 de enero de 2000. (20 minutos)

5. C Verde. Aprendizaje y Adaptación Base en la Ingeniería Actual. Exposición Ingeniería 98, organizada por la Unión Mexicana de Asociaciones de Ingeniería AC. 6 de mayo de 1998. Museo de la Comisión Federal de Electricidad. México DF.

4. C Verde. La Robótica en México. Programa la Hora Nacional Complementaría. Secretaría de Gobernación, México. 1 febrero de 1998 (1/2 hora).

3. C. Verde. Participación en el programa de TV Mujeres en la Ciencia organizado por el Instituto Latinoamericano de la Comunicación Educativa y Canal 22. 30 minutos, 28 de noviembre 1996 (retransmitido en toda Latinoamérica más de 3 veces).

2. C Verde. Participación en el programa de radio Grandes Temas. Organizado por la Academia de la Investigación Científica, 18 de junio de 1994.

1. C Verde. Robótica. Primera semana del video‑técnico del área de ingeniería. ENEP  Aragón, enero, 1993.

6.7 Dirección de Grupos

6.7.3. Formación de Recurso Humanos en Ciencia e Ingeniería de la Computación. 60 tutores de nivel maestría y doctorado del programa de Posgrado en las diversos campos de conocimiento que cultiva la UNAM en el área de computación y un promedio de 150 alumnos en los niveles de maestría y doctorado. Coordinadora C Verde (2001-2003). Con la reforma al Reglamento General de Estudios de Posgrado de la UNAM en 1999, el grupo académico de los tutores de la UNAM se dio a la tarea de formar un gran número de expertos capaces de aplicar las tecnologías de manejo de la información en áreas estratégicas, tanto en aspectos prácticos como de investigación cubriendo los niveles de maestría y doctorado. Gracias a la integración y coordinación de las actividades del grupo, se logro cumplir con altos índices de desempeño en muy poco tiempo y en la convocatoria del 2002 el programa fue reconocido como Programa Nacional de Posgrado por el CONACYT en el nivel de Maestría a pesar de su reciente creación. En cuanto al nivel de doctorado el programa recibió el apoyo económico del CONACYT dentro del Programa de Inicio y Fomento al Posgrado, PIFOP, logrando mejorar la infraestructura física y de equipo dando así mejores condiciones para la formación de los estudiantes.

6.7.2 Investigación y Desarrollo de Sistemas Robustos de Diagnóstico Automático de Fallas y Control Tolerante a Fallas. C Verde, E. Alcorta (UANL), R Carrera, N. Visairo (CENIDET), S. Pascual (IMP), C D. García Beltrán (CENIDET-LAG Grenoble), D Wimberger (Posgrado Computación, UNAM), J Mina A (Posgrado Ingeniería, UNAM) y alumnos de la FI-UNAM. Directora: C Verde. A partir de 1995 se definió como objetivo la consolidación del primer grupo de investigación en el área del diagnóstico automático de fallas y el control tolerante a fallas para procesos dinámicos en el contexto nacional. El reconocimiento y fortaleza del grupo está demostrado por las múltiples invitaciones que han recibido los miembros de éste, para difundir sus aportaciones de investigación en foros académicos. En particular se han hecho contribuciones importantes en el tema de la detección y localización de múltiples fugas en una tubería (ver invitaciones y participaciones nacionales e internacionales de los integrantes del grupo). Los primeros expertos formados en el grupo han empezado a incorporarse en universidades nacionales fuera de la zona metropolitana, por lo que se espera en un futuro aumentar la capacidad del grupo.

6.7.1 Investigación y Desarrollo en el Área Automatización y Control de Sistemas Dinámicos en el Instituto de Ingeniería de la UNAM. C Verde, L Álvarez. Icaza, J Moreno, R Carrera, G Espinosa y más de veinte estudiantes de la FI-UNAM de distintos niveles. Directores C. Verde y L Álvarez Icaza. Desde 1990, se definió como objetivo básico del grupo el consolidar y fortalecer la investigación y el desarrollo de sistemas automático de control de procesos dinámicos abarcando tanto el análisis como el diseño y considerando aspectos de implementación y aplicaciones. El reconocimiento del desempeño y capacidad del grupo en su conjunto se puede constatar por las contribuciones de los miembros del grupo en revistas, foros internacionales y convenios de colaboración con el extranjero llevados a cabo en el pasado reciente. Además, por lo general, los alumnos formados dentro del grupo son bien valorados tanto en actividades profesionales de la ingeniería del control como en la docencia. Cabe hacer notar que el grupo ha logrado establecer el clima de confianza para colaborar académicamente de manera respetuosa.

7. Distinciones

7.1 Premios

5 Reconocimiento Sor Juana Inés de la Cruz, premio que otorga la UNAM en el día internacional de la mujer, 8 de marzo de 2005.
4. Reconocimiento de la Benemérita Universidad Autónoma de Puebla, por su asesoría el trabajo premiado en el V Concurso de Ciencias Aplicadas con el trabajo de investigación “Controladores industriales para un sistema de levitación magnética”, agosto 1996.

3. Reconocimiento de CFE, IIE y CONACYT por su asesoría a la mejor tesis de ingeniería nivel licenciatura del XIII certamen, 1991.

2. Mejor estudiante de México, Best student of Mexico, CINVESTAV IPN, 1973.

1. Integrante de los diez mejores promedio de la ESIME-IPN, generación 1966-1971.
7.2 Membresías

7. Miembro de la Academia Nacional de Ingeniería AC desde1988, actual Academia de Ingeniería. Secretaria en tres ocasiones.

6. Miembro de la Academia Mexicana de Ciencias AC desde 1997.

5. Miembro del Consejo Directivo de la Asociación de Exbecarios Mexicanos del DAAD, 1995-1996.

4. Miembro de la Verband Deutscher Elektrotechniker e.v. Alemania desde 1995.

3. Miembro de la Sociedad Mexicana de Instrumentación, AC, de 1994-1998. Vocal de la Mesa Directiva de 1995-1997.

2. Miembro del Institute of Electrical and Electronics Engineers, desde 1984.

1. Miembro fundadora de la Asociación de  México de Control Automático AC, 1978.

7.3 Becas

8. Beca del desempeño académico otorgada por la UNAM. Nivel C desde 1990.

7. Estancia de Investigación tres meses 1998-1999. Deutche Forschungs Gemeinshaft.

6. Postdoctorado. 1991. Commission of the European Communities.

5. Posdoctorado. 1990. DGAPA‑ Universidad Nacional Autónoma de México.

4. Miembro del Sistema Nacional de Investigadores, área 7, nivel 1, de 1985 a la fecha.

3. Doctorado. 1978‑1983. Deutcher Akademischer Austauschdienst. Alemania Federal.

2. Licenciatura, 1969‑1971. Instituto Politécnico Nacional. Secretaría de Educación Pública.

1. Primaria y secundaria, 1956‑ 1964. Secretaría de Educación Pública.

7.4 Arbitraje y Comisiones Dictaminadoras

52. Revisor de la Revista Applied Mathematics and Computer Science,  desde 2005.

51. Revisor de la Revista Ciencia de la Facultad de Ciencias de la UNAM, 2005.

50. Evaluador de los proyectos de la convocatoria 2004-CONACYT-Universidad de Texas A&M.

49. Miembro de la Comisión Dictaminadora del Instituto de Ingeniería, UNAM 2004 a la fecha

48. Miembro de la Comisión Evaluadora de becas CONACYT-DAAD, enero de 2004.

47. Miembro del Comité Técnico del Consejo Nacional de Acreditación en Informática y Computación (CONAIC), de mayo 2002-2004.

46. Miembro de la Comisión de Admisión de la Academia de Ingeniería, México 2002-2004.

45. Revisora de la Revista Computación y Sistemas. 2003.

44. Evaluador de Proyecto de los Fondos Mixtos CONACYT- Gobierno del Estado de Querétaro, convocatoria 2003-1 y Fondos Sectoriales CONACYT- Secretaría de Marina.

43. Miembro de la Comisión de Premiación de la mejor tesis en Informática y Control del IIE y CFE, convocatorias 1994, 1995, 2001 y 2002, 2003 y 2004.

42. Evaluador de proyectos PAPIID-DGAPA-UNAM, de 2000 a la fecha.

41. Evaluador externo del Premio Weizmann, AMC, 2001.

40. Evaluador del Premio 2001 a la Investigación de la Universidad Autónoma de San Luis Potosí, México.

39. Evaluador del Premio Alejandrina a la Investigación 2001, Dirección de Investigación y Posgrado, Universidad Autónoma de Querétaro. Abril de 2001.

38. Miembro del Jurado Ciencias de la Computación e Ingeniería en el Certamen de Bachillerato de Investigación, Tecnología Humanística y Social, UNAM, mayo del 2000.

37. Miembro de la Comisión Dictaminadora del Centro de Investigación en Energía-Temixco. UNAM. Abril de 2000 a Mayo de 2002.

36. Miembro de la Comisión del Primas al Desempeño y Productividad del Personal Académico del Centro de Investigación en Energía de la UNAM. Abril de 2000- Mayo 2002.

35. Miembro del Comité de Evaluación de Proyectos y Cátedras Patrimoniales del CONACYT, 1999 al 2002 (ingeniería eléctrica, ciencias de la computación y matemáticas aplicadas a la ingeniería)

34. Miembro de la Comisión de Premios en el área de Investigación Tecnológica de la Academia Mexicana de Ciencias 1999-2000.

33. Juez externo del trabajo de doctorado Métodos Analíticas para la generación de residuos en procesos dinámicos con fallas aditivas y multiplicativas. Universidad de Duisburgo, Alemania (abril 1999)

32. Miembro del Cuerpo de Tutores Principales del Posgrado en Ciencias e Ingeniería de la  Computación UNAM, 1998 a la fecha.
31. Evaluadora de los Proyectos de Investigación del COSNET, SEP, 1997.

30. Revisora de la revista Mathematical Modelling of Systems desde 1998.

29. Revisora de la revista Hidráulica, editada por el IMTA, desde 1996.

28. Revisora de la revista Automática, IFAC, Pergamon Press, 1997.

27 Revisora de la revista Ingeniería, Investigación y Desarrollo. Facultad de Ingeniería UNAM, de 1997 a la fecha. 

26. Evaluadora del Premio Universitario 1998 de la Universidad Autónoma de Tamaulipas, en la convocatoria Tesis de Calidad, agosto de 1998.

25. Evaluadora del Nuevo  Programa de Posgrado de Ingeniería Eléctrica en el CINVESTAV Guadalajara a petición del Director del CINVESTAV-IPN.

24. Miembro de la Comisión Dictaminadora del Instituto de Ingeniería, 1996 a mayo de 2000.

23. Evaluadora de los programas de Posgrado para CONACYT 1997-2000 de (1) CINVESTAV-Guadalajara, Instituto Tecnológico de Ciudad Juárez, Instituto de Investigaciones Eléctricas, CIATEX y (2) Centros SEP-CONACYT especialidad control y automatización

22. Evaluadora del premio a la mejor tesis de maestría y doctorado en ingeniería de la Academia Nacional de Ingeniería 1996.

21. Miembro del Comité de Premiación del mejor libro de texto de la IFAC, 1996-1999-2002.

20. Miembro del Comité Científico del XI Congreso de Instrumentación, octubre de 1996 y octubre de 2002

19. Evaluadora en el Concurso “Premio de Investigación 1995 en el Área de Ingeniería” de la Universidad Autónoma de Nuevo León. México.

18. Miembro de la Comisión de Admisión y Premiación de la Sociedad Mexicana de Instrumentación, 1995-1997.

17. Miembro del Comité Evaluador de Trabajos de investigación del Instituto Politécnico Nacional, periodo septiembre 1993, agosto 1994.

16. Revisora de la Revista Instrumentación y Desarrollo editado por la Sociedad Mexicana de Instrumentación, A.C desde 1995.

15. Revisora desde 1994 de la revista International Journal of Computers & Mathematics with Applications. Pergamon Press, Oxford, England.

14. Miembro del jurado de René E. Jiménez Fabián (2004) y Eduardo Rocha C (2004), Ingeniería Eléctrica- Posgrado Ingeniería-UNAM.

13. Miembro del comité tutorial de doctorado de Alberto Herrera, Ricardo González Acorta, Ingeniería Civil,  DEP-FI, UNAM, 1994-1996.

12. Miembro del Claustro doctoral del CENIDET, 1996 a la fecha.

11. Miembro del Claustro doctoral de la DEPFI‑UNAM, 1992 a la fecha.

10. Miembro del Comité de Publicaciones del Instituto de Ingeniería UNAM, 1989-1990 y enero 1996 a 1999.

9. Consultor de CONACYT, clave RCCT‑E00026, área modernización y desarrollo, 1991 a la fecha.

8. Miembro del Comité Internacional de Programa del III Congreso Latinoamericano de Control Automático de Chile; 1988.

7. Miembro invitado del comité doctoral del Depto de Ing. Eléctrica CINVESTAV‑IPN, (2 ocasiones)

5. Miembro del comité doctoral de Tang Yu 1988, Gerardo Espinosa 1993, Alberto Delgado 1993 y Miguel Lindig, 1996, Ingeniería Eléctrica, DEPFI‑UNAM.

4. Evaluador del Proyectos CONACYT, 1985 a la fecha. Área, Ciencia Aplicada.

3. Miembro del Comité Evaluador de Proyectos de COSNET, 1985 a 1988. 

2. Miembro del Jurado del Premio Investigador  1985, UANL, Monterrey, Nuevo León, México.

1. Presidenta de Jurado de exámenes profesionales ICE-ESIME‑IPN, 1976‑1978

7.5 Labores de Edición

7. Editor Asociado de Control Systems Society 2005 del IEEE-Control Systems Society and European Control Society.

6. Editor de la Revista Iberoamericana de Automática e informática Industrial (RIAI), a partir de su fundación en 2004.

5. Editor Asociado de Control System Society 2004 del IEEE-Control Systems Society, 2004.

4. Editor Asociado de Control System Society 2002 y 2003 del IEEE-Control Systems Society.

3. Miembro del Consejo Editorial de la Revista Ciencia, editada por la Academia de la Investigación Científica, periodo 1995-1997.

2. Miembro del Comité Editorial de la Academia de Ingeniería, 2004-2006.

1. Co-editora del boletín de la Asociación de México de Control Automático AC de 1984 a 1988 (L Álvarez-Icaza).

7.6 Otras

8. Proyectos de investigación con patrocinio
21 Control y Supervisión de Sistemas Distribuidos. Luis Álvarez-Icaza y C Verde, Proyecto DGAPA-UNAM IN110403,  periodo 2004-2005.

20. Estimadores de estados para entradas cuasi-desconocidas. J. Moreno y C Verde. Proyecto DGAPA/UNAM-2000-2002´.

19. EOLI. Operación eficiente de plantas industriales de tratamiento de aguas. Proyecto patrocinado por la Comunidad Europea, realizado en colaboración con 7 universidades y empresas europeas y latinoamericanas, 2002-2005.

18. Instrumentos Virtuales para Localización de Fugas en Ductos. CONACYT-2000-2003.

17. Sistemas de Diagnóstico de Fallas Usando Modelos Cualitativos y Cuantitativos. RED de Investigación en Informática-UNAM-CONACYT, 2000-2002.

16. Desarrollo y Prueba de un Método Analítico para la Detección de Fugas en Ductos de Transporte de Hidrocarburos en Fase Líquida, proyecto conjunto FIES-IMP-II-UNAM. 2000-2004.

15. Herramientas de reconfiguración supervisión para operadores de procesos industriales. ANUIES, SEP, CONACYT, ECOS-Gobierno de Francia, 2000- 2004.

14. Estimación, control y supervisión de procesos nolineales. II, DGAPA/UNAM, 1998-2000. J Moreno y C Verde.

13. Realización y diseño de un analizador de vibraciones. Instituto de Investigaciones Eléctricas, julio-1998 a diciembre de 1999 (primera y segunda parte).

12. Supervisión y monitoreo de sistemas de tuberías. II-DE-PFI-DGAPA, UNAM, 1997-1998. C Verde y G Espinosa.

11. Implantación de algoritmos teóricos de control en procesos reales. II-DGAPA, UNAM 1996-1997. C Verde y G Espinosa.

10. Control de Sistemas electromecánicos: Aplicación a máquinas eléctricas, C Verde y Gerardo Espinosa. II-DGAPA, UNAM 1995-1996.

9. Control de Máquinas Eléctricas para Altos Rendimientos  C Verde y G Espinosa. II-DGAPA, UNAM 1994-1995.

8. Sistemas robustos para control y detección de fallas, CONACYT‑UNAM, 1994- 1997.

7. Supervisión y Control de sistemas con estructura física,  II‑DEPFI, UNAM 1993‑1994. C Verde.

6. Controladores Robustos e Inteligentes. II‑DEPFI, UNAM, 1992‑1993. DGAPA‑UNAM.

5. Beneficio Máximo en Generación para Sistemas Hidroeléctricos. Ramón Domínguez y C Verde. Para el Instituto de Ingeniería-UNAM y Comisión Federal de-Electricidad, 1992. 

4. Diseño e implantación de controladores robustos orientados a procesos industriales. II‑DEPFI, UNAM, 1991‑1992. DGAPA‑UNAM.

3. Sistema supervisor de control distribuido. II‑CONACYT‑89/4633, 1991.

2. Control de Avenidas en Sistemas Hidráulicos. II‑UNAM, 1985, Ramón Domínguez y C Verde. Para Comisión Federal de Electricidad.

1. Proyecto Multinacional de Informática de la OEA (1975‑1979). Control de Procesos por Computadora Digital, Control Digital Directo, Utilización de Mini y Micro-computadoras. CINVESTAV‑IPN.

9. Organización de congresos y reuniones académicas

27 Miembro del Comité Internacional de Programa del 7th Symposium on Advances in Control Education, 2006, Madrid, España, Junio 21-23, 2006.

26 Miembro del Comité Internacional de Programa del la Conferencia Internacional de Dinámica, Instrumentación y Control organizado por el IEEE y el CONCYTEQ. Querétaro México. 2006.

25. Miembro del Comité Internacional de Programa del Segundo Simposio System Structure and Control IFAC’04. Oaxaca, México, diciembre de 2004.

24 Comité de programa del IFAC Worshop on Internet Based Control Education, Grenoble, Francia, 14-16 de septiembre de 2004.

23 Comité de Programa de 6th IFAC Symposium on Advances in Control Education, ACE2003, University of Oulu, Finlandia, 16-18 de junio, 2003.

22 Organizadora del Tercer Taller Nacional de Estimación y Observadores de Sistemas No lineales. Instituto de Ingeniería UNAM, mayo, 2002.

21. Comité de programa del IFAC Workshop on Internet Based Control Education, Madrid, España, 2001, 12-14 de diciembre.

20. Comité de programa del European Control Conference ECC01, Porto, Portugal 4 –7 septiembre, 2001.

19 Organizadora del Segundo Taller Nacional de Estimación y Observadores de Sistemas No lineales. Instituto de Ingeniería UNAM, abril, 2001.

18. Organizadora del Primer Taller Estimación y Observadores de Sistemas No lineales. Instituto de Ingeniería UNAM, marzo, 2000.

17. Comité de programa del European Control Conference ECC99, Karlsruhe, Alemania 31 Agosto-3 Septiembre, 1999.

16. Comité de programa del International Conference on Control’98. University of Wales Swansea, Reino Unido. 1-4 Septiembre, 1998.

15. Comité de programa del 5th Ifac Worlshop on Algorithms and Architectures for Real Time Control. AARTC’98. Cancún México, 15-17 de abril 1998.

14. Presidente del Comité de Programa de la conferencia Control’97 organizada por la International Association of Science and Technology for Development, IASTED, Cancún México, 28-31 de mayo de 1997.

13. Comité de programa del IV-IFAC Symposium Advances on Control Education, Estambul, Turquía, 1997.

12. Presidenta del Comité Organizador del XXI Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería, AC, Cholula, Puebla, octubre, 1996.

11. Presidenta del Comité Organizador del XX Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería, AC, Veracruz, Veracruz, sept, 1995. 

10. Comité Organizador del Symposium on Control of Power Plants and Power Systems, IFAC, Diciembre 1995, Cancún, Méx.

9. Organizadora de la Reunión Presente y Futuro de la investigación en Ingeniería en México. Academia Nacional de Ingeniería, Nov, 1994, Ciudad Universitaria, México DF.

8. Comité Organizador del Workshop Neural Networks Applied to Control and Image Processing. IEEE/AMCA Taller Internacional, Noviembre, 1994, México DF.

7. Comité Organizador del XIX Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería  AC, Acapulco, Méx, 1993.

6. Comité Organizador del XVIII Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería, AC. Aguascalientes, México, 1992, 

5. Comité Organizador del IV International Conference on Computing in Civil and Building Engineering, Tokio, Japón, 1991.

4. Comité Internacional de Programa del IV Congreso Latinoamericano de Control Automático, Puebla, México; 1990.

3. Comité Organizador del XV Congreso de la Academia Nacional de Ingeniería AC, Zac, México, 1989.

2. Comité Organizador del III Congreso Latinoamericano de Control Automático, Viña del Mar, Chile, 1988.

1. Organizadora de las IV, V, VI, VII y VIII, Escuelas de Control Automático, Asociación de México de Control Automático, 1984, 1985, 1986, 1987 y 1988 respectivamente.

10. Semblanza

Nace en la ciudad de México en 1950 y es ingeniera en comunicaciones y electrónica desde 1973. Obtiene, en 1974, el grado de maestría en el CINVESTAV del IPN y en 1984, el doctorado en ingeniería electrotécnica en la Universidad de Duisburgo, República Federal de Alemania; y realizó una estancia sabática posdoctoral en la Universidad de Glasgow, Escocia, entre 1990 y 1991. Actualmente es investigadora titular B del Instituto de Ingeniería de la UANM. Desde 1987 pertenece a la Academia de Ingeniería, donde ha sido integrante de la mesa directiva como tesorera en 1990 y secretaria general en tres ocasiones, actual secretaria. Es coautora de más de 27 artículos y capítulos de libros, dirigido mas de 38 tesis de licenciatura, maestría y doctorado y asistido a mas de 90 congresos internacionales y nacionales sobre los campos de investigación en los que se especializa: robustez de sistemas dinámicos, diseño de control de procesos por computadora, diagnóstico de fallas en sistemas dinámicos y aplicaciones de control tolerante a fallas. El área de aplicación principal de sus contribuciones son los sistemas de generación hidroeléctricos y redes de distribución hidráulica. Su participación en más de 50 comisiones de premiación y arbitraje incluyendo premios internacionales son una muestra del amplio reconocimiento como experta del área tanto a nivel nacional como internacional. Además las múltiples labores de editora en revistas y publicaciones de institutos internacionales que ha cumplido la Dra. Verde son muestra de su capacidad, independencia, liderazgo madurez y dominio en el área de sistemas tolerantes a fallas. Es miembro del Sistema Nacional de Investigadores desde 1985 y de la Academia Mexicana de Ciencias desde 1997 y durante el periodo 1998-2000 formó parte del Comité de Premiación del Área de Desarrollo Tecnológico. Fue Coordinadora del Posgrado en Ciencias e Ingeniería en Computación de la UNAM, cargo otorgado por el Rector para el periodo 2001-2003. Es miembro del Foro Consultivo Científico y Tecnológico desde su fundación en 2002, siendo éste un órgano de consulta en asunto relacionados con la ciencia y el desarrollo de la tecnología de CONACYT, la Cámara de Diputados y los gobiernos estatales.

11. Campos de investigación
Diseño y Realización de sistemas de control activos tolerantes a fallas y diagnóstico de fallas para procesos dinámicos. Robustez de sistemas dinámicos, diseño de control de procesos por computadora y aplicaciones de control óptimo. Es particular se abordan los problemas de la seguridad y confiabilidad de sistemas complejos de redes de tuberías y plantas industriales.
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